
Le produit est une centrale électronique avec fonctions UP, DOWN 
et STOP pour la gestion via fil et/ou via radio de moteurs 230V, max 500W 

DOM-M500

IS
DO

M
-M

50
0_

FR
_V

1.
0

PRASTEL France
ZI Athelia II
225 impasse du Serpolet 
13600 La Ciotat
Tél : 04 42 98 06 06 
prastel.com



1.2 DESCRIPTION
Le produit est une centrale pour le contrôle de moteurs électriques alimentés par un réseau ayant une puissance Max 500W (230V) 
ou max 250W (110V). 
Parfaite pour actionner rideaux, volets et stores motorisés avec différents modes configurables Up-Down-Stop, Pas à pas ou Homme 
mort.
La bande de fréquence radio de type ISM (Industrial, scientific, medical application) garantit une portée élevée même à travers 
parois et planchers. 
Programmation simplifiée moyennant dip-switch, dimensions très réduites avec ailettes à rompre (fig.1.1c) pour fixation avec vis 
(fig.1.2a) ou insertion dans boîtiers de dérivation avec un diamètre allant jusqu'à 55mm (fig.1.2b, 1.2c, 1.2d).

1 CARACTÉRISTIQUES DU PRODUIT 

43mm

21mm 52mm

Led

Dip switches

          Bouton

58mm

1.1 DONNÉES TECHNIQUES 

Depuis réseau  120-240 Vac
1 moteur alimenté par un 
réseau :  230V max 500W,
110V max 250W 
100
433.920MHz ISM
IP20
-20 +55 °C
52x43x21 mm

Alimentation
Sorties 

Nombre d'Émetteurs Programmables 
Fréquence radio 
Degré de protection 
Température de fonctionnement
Dimensions

Fig.1.1a

- L’installation doit exclusivement être effectuée par un personnel technique qualifié conformément aux normes
  électriques et aux normes de sécurité en vigueur.
- Tous les branchements doivent être effectués en l'absence de tension électrique
- Utiliser des câbles adéquats (0,75 m² conseillé). 
- Ne pas couper l’antenne (voir figure 1.1b) 
- Prévoir sur la ligne électrique qui alimente le produit un dispositif de sécurité. 
- Éliminer les matériaux de déchet conformément à la norme locale. 

RECOMMANDATIONS

Fig.1.1b Fig.1.1c

Fig.1.2a

Fig.1.2b Fig.1.2c Fig.1.2d

Fig.1.2e
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UTILISATION DE LA CENTRALE 

Pour commander le moteur via radio, il est nécessaire de disposer d'émetteurs compatibles et d'effectuer la procédure d'association, 
voir paragraphe 5.
Les modalités de commande de l'émetteur dépendent du modèle utilisé. Si l'émetteur est de type général, 
son fonctionnement dépend de la modalité de programmation (voir paragraphe 5, tableau 5.2b).
Si l'émetteur est de type multifonctions, se référer au manuel de l'émetteur, paragraphe « commandes envoyées par l'émetteur », en 
tenant compte que celui-ci est un dispositif de type « up-down-stop ».

3.1 UTILISATION VIA RADIO

Le dispositif est prévu pour pouvoir accepter des commandes via fil depuis un interrupteur sur les bornes 3 et 4. 
Au cas où l'on souhaiterait commander la charge uniquement via radio, il n'est pas nécessaire de brancher ces dispositifs pour le 
fonctionnement correct de la centrale.

Fonctionnement par défaut (Touche P1 = Touche P2) : 
DIP4 ON, pas à pas : à chaque pression le moteur fera de manière séquentielle un mouvement d'ouverture, 
un arrêt, un mouvement de fermeture, un arrêt.
DIP4 OFF, fonctionnement à homme présent : le moteur n'effectuera les manœuvres du moteur qu'avec la touche enfoncée. En 
séquence, le moteur effectuera une manœuvre d'ouverture (au relâchement de la touche un arrêt sera effectué) et une manœuvre 
de fermeture (au relâchement de la touche un arrêt sera effectué).
Le comportement de ces deux entrées peut être modifié avec la procédure de paragraphe 4.1 

3.2 UTILISATION VIA FIL 

ATTENTION : Il est possible de connecter plusieurs boutons sur la même entrée avec un branchement parallèle.
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Fig.2.1

ATTENTION :
- La centrale est prévue pour piloter des moteurs avec un réglage interne du �n de course
- Les dispositifs pour la commande via �l doivent être des boutons 
- Il est possible de brancher plusieurs boutons ou plusieurs charges en les câblant en parallèle.  
- Si le condenseur n'est pas raccordé à l'intérieur du moteur (typique des moteurs tubulaire), celui-ci doit branché 
entre les phases (bornes 4 et 6). Se référer au manuel du moteur 
- Il est important de respecter la phase d'ouverture et fermeture du moteur a�n que les commandes de l'émetteur et des entrées 
�laires soient synchronisées en mode 2 (voir paragraphe 4.1).
Si la phase d'ouverture n'est pas indiquée dans le moteur, procéder avec un test pour véri�er à quel �l
celle-ci correspond.

Par défaut : mode1

Avec cette procédure, il est possible de sélectionner la fonction des entrées « P1 » (borne 3) et « P2 » (borne 4). 
ATTENTION : les dispositifs branchés doivent être des boutons poussoirs.

PROCÉDURE :
1- Positionner les DIP 1,2 et 3 sur OFF-ON-OFF
2- Appuyer rapidement sur le bouton du récepteur, la led s'allume de manière fixe.
3- Appuyer rapidement sur le bouton du récepteur et compter le nombre de clignotements émis par la led :
 6 clignotements = MODE1 (P1=P2= Ouverture/arrêt/fermeture/arrêt) 
 3 clignotements= MODE2 (P1= Ouverture/Arrêt P2= Fermeture/Arrêt)
ATTENTION :  pour changer la configuration, répéter la procédure à partir du point 1, la centrale clignotera
alternativement 3 ou 6 fois.
MODALITÉS DE COMMANDE :
DIP4 ON = fonctionnement impulsif (à chaque pression rapide de la touche correspond une action du moteur). 
DIP4 OFF= fonctionnement homme mort (les mouvements du moteur n'ont lieu qu'avec touche enfoncée,
au relâchement la centrale effectue un arrêt).

4.1 CONFIGURATION DES BOUTONS VIA FIL

4  RÉGLAGES DE LA CENTRALE

Par défaut : 60 secondes

Avec cette procédure, on configure le temps de manœuvre en ouverture et fermeture (temps maximum
configurable 3 minutes).

PROCÉDURE :
- Positionner les DIP 1,2 et 3 sur OFF-OFF-OFF
- Appuyer rapidement sur le bouton du récepteur, la led s'allume de manière fixe
- Appuyer rapidement sur le bouton du récepteur
- La led clignote : à chaque clignotement correspond une seconde de manœuvre
- Appuyer rapidement dur le bouton pendant le clignotement correspondant au temps de manœuvre souhaité.

4.2 CONFIGURATION DES TEMPS DE MANŒUVRE

ON

1 2 3 4

ON

1 2 3 4

ATTENTION:
- La centrale est prévue pour piloter des moteurs avec un réglage interne des fins de course
- Les dispositifs pour la commande via fil doivent être des boutons poussoirs
- il est possible de brancher plusieurs charges en les câblant en parallèle 
- Si le condenseur n’est pas raccordé à l’intérieur du moteur (type moteur tubulaire), celui-ci doit être branché entre les phases 
(bornes 5 et 7). Se référer au manuel du moteur
- Il est important de respecter la phase d’ouverture et fermeture du moteur afin que les commandes de l’émetteur et des entrées 
filaires soient synchronisées en mode 2 (voir paragraphe 4.1)
Si la phase d’ouverture n’est pas indiquée dans le moteur, procéder avec un test pour vérifier à quel fil celle-ci correspond.

NB: La fonction homme-mort fonctionne uniquement en filaire
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5.1 PROGRAMMATION RADIO D'ÉMETTEURS DE TYPE MULTIFONCTIONS 

5 - PROGRAMMATION RADIO  

Avec cette procédure, il n'est possible de programmer que des émetteurs compatibles de type multifonctions, voir tableau 5.1. 
Les modalités de commande de l'émetteur dépendent du modèle utilisé.
Se référer au manuel de l'émetteur, paragraphe « commandes envoyées par l'émetteur », en tenant compte que celui-ci est un 
dispositif de type « moteur ».

PROCÉDURE :
1- Positionner les DIP 1,2 et 3 sur ON-ON-ON
2- Appuyer rapidement sur le bouton du récepteur, la led s'allume de manière fixe.
3- Effectuer une transmission avec la télécommande à mémoriser (voir manuel de
l'émetteur, paragraphe « programmation de l'émetteur »). La led du récepteur clignote 
trois fois pour signaler la réception.
4- La centrale reste en écoute pendant 30 secondes (pour sortir immédiatement de 
la procédure, appuyer sur le bouton du récepteur).

Tab. 5.1

DOM-TX15

ÉMETTEURS
COMPATIBLES 

5.2 PROGRAMMATION RADIO D'ÉMETTEURS DE TYPE GÉNÉRAL
Avec cette procédure, il n'est possible de programmer que des émetteurs compatibles de type général, voir tableau 5.2a. Les 
modalités de commande de l'émetteur dépendent de la fonction associée à la touche (voir tableau 5.3b).

PROCÉDURE :
1- Positionner les DIP 1,2, et 3 selon la fonction que l'on 
souhaite associer à la touche de la télécommande 
(voir tableau 5.2b ci-contre).
2- Appuyer rapidement sur le bouton du récepteur
la led s'allume de manière fixe.
3- Effectuer une transmission avec la télécommande à mémoriser
(voir manuel de l'émetteur, paragraphe
« programmation de l'émetteur »). 
La led du récepteur clignote trois fois pour signaler la réception.
4- La centrale reste en écoute pendant 30 secondes (pour sortir immédiatement de la procédure, appuyer sur le bouton).

DIP1

Tab. 5.2b

DIP2 DIP3 DIP4 Fonction associée à la 
touche
UP/STOP/DOWN/STOP
UP
DOWN
STOP

On
O�
On
O�

On
On
O�
O�

O�
On
On
On

-
-
-
-

Tab. 5.2a

DOM-TX4 MPSTP2E

TC2E / TC4E SLIM2E / SLIM4E

ÉMETTEURS
COMPATIBLES

5.3 SUPPRESSION DES ÉMETTEURS
Avec ces procédures, il est possible de supprimer de la mémoire des émetteurs déjà programmés. 

SUPPRESSION D'UN ÉMETTEUR :
1- Maintenir enfoncé pendant 8 secondes le bouton du récepteur, la led commence à clignoter.
2- Effectuer une transmission avec l'émetteur que l'on souhaite supprimer, la led clignote rapidement, puis s'éteint.

SUPPRESSION DE TOUS LES ÉMETTEURS MÉMORISÉS :
1- Maintenir enfoncé pendant 8 secondes le bouton du récepteur, la led commence à clignoter.
2- Appuyer rapidement sur le bouton du récepteur, la led clignote rapidement, puis s'éteint.
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