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Inbetriebnahmeanleitung

1.
2.

Steuerschalter fur Drehzahlregler auf "TAUS*

Regler DRTy 11-A/H: Karte I6sen und herausziehen.

Bei Klemmen “Tacho” und ,Spule” Widerstand messen.

Die Nummerierung der Klemmen ist aus dem Anschluss-Schema ersichtlich.

Die entsprechenden Widerstande ,OHM" sind bei ANTRIEBE AG nachzufragen oder be-
reits im Schema angegeben.

Stimmen die angegebenen Werte (+ Leitungswiderstand ca. 1...2 Ohm),

Stecker oder Karten wieder einschieben.

Motorabsicherung und Motoranschliisse tberprufen!

Anlauf ,Direkt* oder ,Stern/Dreieck” tberprifen!

Warmepacket auf Nennstrom des Drehstrommotors einstellen.

Motor starten und wenn ,,OK* Drehrichtung kontrollieren. Falls erforderlich Drehrichtungs-
Wechsel durch Aenderung der Verdrahtung. Motor ,STOP*.

Steuersicherung fiir Drehzahlregler ,EIN“. Kontrolle: Bei Stern/Dreieck-Anlauf darf erst bei
Umschaltung Dreieck die Speisespannung beim Drehzahlregler anliegen.

Externes Steuersignal bei den entsprechenden Klemmen messen und bei W-Extern
Maximalwert die max. zulassige Drehzahl des ITC-Antriebes einstellen, nicht tibersteuern!
ACHTUNG! Bei fehlendem Sollwert startet der Regler nicht.

Bei Unklarheit bitten wir um Ricksprache.

Instruction pour la mise en service

1.
2.

Disjoncteur de commande du régulateur sur ,déclenché”

Régulateur DRTy 11-A/H: Dégager les cartes d’env. 2 cm.

Mesurer la résistance de la bobine, resp. Tacho. Les bornes sont repérées sur le schéma
de raccordement.

Les valeurs ohmiques figurent sur les documents ou peuvent étre demandées chez
ANTRIEBE AG. Tenir compte des résistances additionnelles des cébles de raccordement,
+env. 1l...2ohm.

Si les valeurs relevées sondt correctes, enficher de nouveau la carte, resp. Le
connecteur.

Contréler les protections et raccordements du moteur, ainsi que le démarrage direct ou
~etoile/triangle”. Ajuster le limiteur thermique selon courant nominal du moteur asynchrone.
Faire démarrer le moteur et contrdler le sens de rotation. Si nécessaire corriger le raccor-
dement et déclencher le moteur avec ,STOP*.

Réenclencher le disjoncteur de commande et contréler que le régulateur est alimenté
seulement aprés la commutation ,étoile/triangele”.

Mesurer aux bornes correspondantes le signal extern de commande et a sa valeur

max. régler la vitesse max. autorisée de I'entrainement ITC en évitant toute

saturation.

Attention! En absence de valeur de consigne, le régulateur ne démarre pas.

En cas de doute, veuillez contacter nos services.
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Drehzahlregler : Typ DRTy 11-A/H Drehmomentiberwachung Relaiskontakt K 401

Die Drehzahlregler werden standard mit MW-Drehmomentiberwachung geliefert.

MW-Drehmomentiiberwachung Relaiskontakt K 401 (max. 48 V AC/DC, 1 A)
schliesst bei folgenden Konfigurationen.

e Bei zu grosser Fiihrungsgrosse (iiber 100% Sollwert / Ubersteuern)
Ursache: Regelsignal ist grosser als angegeben: Antrieb Ubersteuert! Ab-

hilfe: Regelsignal oder maximale Drehzahl des ITC-Antriebes begrenzen:
Potentiometer RV 2 grob oder RV 3 fein (nach links)

Abtriebsseitige Ueberlast, unabhéngig der eingestellten Drehzahl (U-max. Spule)

Bei fehlendem Tachosignal: schlechter Kontakt, Falschanschluss, Leitungsunterbruch

Bei Defekt eines der folgenden IC’s: 101/ 102 / 103 / 104

Bei MD-Begrenzung Poteniometer RV 10: Riicksprache mit Antriebe AG

K 401 Ansprechzeit Uber Tantal-Kondensator ca. 6 Sekunden

Régulateur el. : Typ DRTy 11-A/H Surveillance de couple contact de relais K 401
Les régulateurs sondt équipes d’origine d’une surveillance de couple

Surveillance de couple-MW Le contact de relais K 401 (max. 48 V AC/DC, 1 A)
se ferme en cas de:

Dépassement de valeur de consigne max. (100%) prevue initialement = variateur
sature:
Reméde: Reduire le signal de consigne max. A 100% prevu ou limiter la viteésse

max. du variateur ITC. En tournant & gauche les potentiomeétres
RV 2 o0u RV 3

Sortie du variateur surchargée, indepeu damment de la vitesse reglée (U-max. de bobine)

Signal du tacho absent (mauvais contact ou raccordement-discontinuité)

Défectuosité d’'un des IC’s: 101/ 102/ 103/ 104

Limitation MD par potentiométre RV 10: consulter Antriebe SA

Temporisation d’env. 6 sec. de K 401 par condensateur au tantal.
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Technische Daten

Masse:
Netzspannung:
Spulenspannung:
Spulenstrom:
Sollwert:

Istwert:
Sollwertintegrator:
Regelbereich:

Regelgenauigkeit:
Temperatur:
Drehzahlanzeige:

Losungen die bewegen

Einbau mit sep. Halter 296 x 82 x 205 mm
230V +/- 10% 50 /60 Hz
0..max. 100V DC (0...60 V DC)
0..max.5 A

2 Eingange 0..10V DC, 2...10Vv DC
oder 0..20mA, 4...20 mA

oder Potentiometer5 K3 W

AC Tacho

0.1...6 Sek.

1: 40 bei 2-pol. Motor

1: 20 bei 4-pol. Motor

+/- 1 % der Nenndrehzahl

0°C...40°C

0...10v DC

Drehmoment oder Drehzahliiberwachung — iber Kontakt max. 48 V AC/DC oder Transistor

Justierung

RV9, RV12: Minimale Drehzahl bei Sollwert 0, wenn erforderlich einstellen.

RV8, RV11: bei max. Sollwert auf 10 V einstellen Mp7 (Mp18)
(Bezugspotential Mp13)
RV2, RV3: Maximale Drehzahl bei max. Sollwert einstellen

RV6: Beschleunigungszeit ,t1“ — RV7 Verzégerungszeit ,t2“

RV10: Drehmomentbegrenzung
RV4, RV5:  Regelung P und D

RV14: Uberwachung MW / DW Ausgang Relaiskontakt 48 V oder Transistor
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Fehlersuch-Anleitung

Fehler / Antrieb dreht nicht

e Kontrolle Drehstrom-Motor elektrisch und mechanisch
Kontrolle der anzutreibenden Maschine auf mechanische Blockierung
Kontrolle der ITC-Spule und Tacho auf Windungs- und Erdschluss.
Kontrolle der elektrischen Installationen und die Richtigkeit der elektrischen
Anschlisse Uberprifen
Kontrolle der Netzspannung des Drehzahlreglers
Kontrolle der Sicherung auf dem Drehzahlregler
Kontrolle des Drehzahlpotentiometers

Fehler / Antrieb dreht mit maximaler Drehzahl

o Kontrolle ob zwischen Drehstrom-Motor und ITC-Antrieb eine unzuléassige
mechanische Verbindung aufgetreten ist (Verschmutzung, mech. Beschadigung).
Kontrolle der Tachospannung
Kontrolle der ITC-Spule und Tacho auf Windungs- und Erdschluss
Kontrolle der elektrischen Installation und die Richtigkeit der elektrischen
Anschlisse tberprifen
mit Gleichstrom-Ampéremeter Spulenstrom messen
Kontrolle Drehzahlpotentiometer

Bitte geben Sie uns bei Riuckfragen den Regler- und Antriebstyp mit Nummern an.
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Régelage

RV9, RV12: Régler si nécessaire RV9 pour la vitesse minimale a valeur
De consigne nulle

RV8, RV11l: Régler Mp7 (Mp18 — potentiométre de ref. Mp13) & 10 V pour le
valeur de consigne max.

RV2, RV3:  Reégler la vitesse max. pour le valeur de consigne max.

RVE6: Durée d'accélération ,t1“

RV7: Temporisation 2

RV10: Limitation du couple

RV4, RV5:  Réglage P et D

RV14: Surveillance d’'une vitesse ou couple déterminé — contact

Libre de potentiel 48 V — 1 A max. ou transistor)

En cas de panne...

L’entrainement ITC ne tourne pas

e Contr6ler le moteur triphasé

e Contréler si la machine entrainée n’est par bloquée

e Contrbler la bobine du variateur et le dynamo tachymeétrique (court-circuit) a la masse ou
entre phases.
Controler les raccordements sur I'entrainement et les raccordements en général
Controler le tension d’alimentation
Controéler le fusible ultra-rapide 6.3 A
Controler le potentiomeétre

L’entrainement ITC tourne a vitesse maximale
e Vérifier qu'il n’y ait pas de liaison mécanique entre le moteur
e Contrdler la tension du dynamo tachymetrique
¢ Contrdler la bobine du variateur et le dynamo tachymatrique (court-circuit) a la masse ou
entre phases.
e Contréler les raccordements sur I'entrainement et les raccordements en général
e Mesurer le courant de la bobine du variateur avec un ampéremétre (courant continu)
e Contrdler le potentiométre

Si la panne ne peut pas étre localisée et supprimée, aviser le fournisseur.
(indiquer type et numéro de I'entrainement et du régulateur)
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MEASURING POINTS AND LED / ADJUSTING POTENTIOMETER
RVl Speed indication -x2
Mp 1 “Speed indication -x2 (RS
’ ] RV2 max. Speed rough
Mp 2 Pulse X RGD
RV3 max. Speed fine
"Mp 3 Actual speed X iNg RV 101 offset
. o}
Q RV4 Gain Proportional “pn
Mp 4 Actual speed —X
] RV5 Gain Differential D"
Mp 5 Signal voltage -y \69
RVi4 MW / DW Monitoring
Mp & Rated voltage integrator out W3 m® “\ Q}
ﬁ\\\\\\gy6 Rated voltage acceleration
Mp 7 Rated voltage min./max. Wi Y
S RV7 Rated voltage deceleration
Mp 8 Rated voltage input Wi _
\ e RVB Rated voltage max. Wi
LED 2 Start up “green" 55
m RVY Rated voltage min. W1
Mpl8 Rated voltage min./max. w2 |
m RVil Rated voltage max.W2
Mpl9 Torgue limitation "Md"/,‘__“ ____.cb
RV12 Rated voltage min,W2
Mpl7 Rated voltage input w2 } .
LED 3 ™MW / DW Monitoring “red" |
ey
RV10 Torque limitation *Ma"
Mp 9 Signal voltage +y {\69
LED 1 Voltage supply "yellow' Q@
Mp10 DC vVoltage supply +10v
Mpli DC Voltage supply +15Vv
Mpl2 DC Voltage supply ~15v
Mpl3 Ground ov
Mpl6 Coil + 0 - 90 v=
\\\\
Mp15 Power L 220 v
Mpl4 Power N / Coil - \\\\\\\
U DRTy 6209191
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ANSCHLUSS - SCHEMA
SCHEMA DE RACCORDEMENT
ConmnecTION DI1AGRAM

EXTERNE STEUERSIGNALE
VALEUR DE CONSIGNE
SIGNAL EXTERNAL

BURDENWIDERSTAND
JE NACH EINGANG

RESISTANCE DE CHARGE
SELON L'ENTREE

RESISTAMCE OF BURDEN
ACCORDING TO THE INPUT

-20 MA= / 420 M=

=m
Mpi 3
o T -
Mp2 | 7“1
Mpt0S
teinin (y—— R]KJI 00 Cn P
. ;l I c:12<>1l o ~{ZEE -
Mp3 + AuT ¥

“P"'
MpS R K)I

Ruor v;zm

.-

|C2Q1

H D Cl202

[ ]
10202
T41

) 0
1€102 €03
741 741
MpC5

Mp6

Mp?
max

_ELLE

%%% EEE 2

RVJ w| 10

« ' *
i

77t

IC303

- iCJO‘
* 41

0
bl [
I

ga*%’%%

/1304

[

1C304
Tht

acm

®
1€ 202

Hpa 741
Lsm - M _ Ao
. mex ERV Ty 0N e
o3 | AT iy pfRV Ty [035] K -gm,  bed 7
=M R 503 ’ 4 b
‘ N [ ] Mph0S:
+ " El LEi+a]
= €503 {50k . @ Ll
7% T4 ” TT
Mp, FERd - i 0 80!
; w0 et |
)
v T4 18 - D - 7'61 + -!-
Mp3 ¥ irvsor I=| wn [m V703 i
2 o 4 LM 317
3 > |
r § x D 5 HE
LEDY . on 1T 238 o |
T4t Y
Mp¥| - i
. woin |
Mot | |
Mpt2 gé ¢¢¢ ¢¢ Ultrarapld
- £3A |
Mpta| = o B H
Pt L220-3 018 2 Jeh é 1 l
€L
° RI2A3PC
: F |
4 =3 <
{l
5 2 [ |
w
gl|g)8 |
afl 22
Sslle e |
Mplh  MplS  Mpi§ - J’
160 ¢, 29

DRTy 11 Disposition

620924




POINTS DE MESURES ET BOYANTS A LED / POTENTIOMETRES DE REGLAGE

RV1 Indication de vitesse 2
Mp 1 Indication de vitesse -x2 ,E o} Xe
657 RVZ Vitesse max. "grossier"
Mp 2 Impulsions X \
Q RV3 Vitesse max. "f£in®
Mp 3 vValeur eff, tacho x ﬂggﬂ RV101 Offset FUO
Q RV4 Proportionnel “p"
Mp 4 Valeur eff, X
S RVS Differentiel R
Mp 5 Signal commande -y
Valeur de consigne Q S RV14 Surveillance MW / DW
Mp 6 Sortie de 1'intégrateur w3 m::}
o RV6 Intégrateur Accélération "t1“
Mp 7 Valeur de consigne min.,/max. Wl
Intégrateur
RV7 Temporisation g2
Mp 8 Entrée valeur de consigne w1 . RVE
\\\ aleur de consigne max. Wi
LED 2 Régulateur débloqué “vert" 55_— VG
Valeur de consigne min. Wl
Mp18 Valeur de consigne min./max. WZ//- -
Mpi9 Limitation de couple "Md"/l*“““‘_____ Valeur de consigne max. W2
///// RV12
Mpl7 Entrée valeur de consigne w2 ) Valeur de consigne min. W2
LED 3 MW / DW Surveillance "rouget/”
RV10 Limitation de couple Mg
Mp 2 Signal commande +y 1\69
LED 1 Tension d'Alimentation “Jaune" Q@
Mpl0 “Tension d'Alimentation +10V
Mpll Tension d'Alimentation +15V
Mpl2 Tension d'Alimentation -15V
Mpl3 Masse de Yéférence ov
Mpl6 Bobine + 0 - 90 v=
Mpl5 Secteur L 220 v
tipl4 Secteur N / Bobine -
. 620919rF
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MESSPUNKTE UND LED ANZEIGEN / EINSTELLPOTENTIOMETER
RV1 Drehzahlanzeige
Mp 1 Drehzahlanzeige -x2 l!i @%
i ] RV2 Max, Drehzahl "grob®*
Mp 2 Impulse X I\®
| © RV3 Max., Drehzahl “fein"
Mp 3 Istwert Tacho 4 r\@ RV101 Offset FU
o RV4 Proportonal "y
Mp 4 Istwert -X
| RVS5 Differential R
Mp 5 Stellgrdsse -y \59
RV14 Ueberwachung MW / DW
Mp 6 Sollwert Integratorausgang W3 \F9 IRGD}
\\\\\\§v6 Integrator Beschleunig., "ti"
Mp 7 Sollwert Min./Max. Wi o
\\\\\\_ 7 Integrator Verzdgerung "2
Mp 8 Sollwerteingang -Wi
5 lerfreigab \\\ RVB Max. Sollwert Wi
LED Reglerfreigabe “gran" 52;—
N
//////////f—n“_ V9 Min. Sollwert Wi
Mpl8 Sollwert Min./Max, w2 |
m Vil Max. Sollwert W2
Mpl9 Drehmomentbegrenzung "Md"/ ‘__'-~—-Q§ :
», 3 t
Mpl7 Sollwerteingang W2 . Vi2 Min. Sollwer w2
1
LED 3 MW / DW Ueberwachung “rot“///
RVI0 Drehmomentbegrenzung  "M3"
Mp 9 Stellgrésse +y !\69
LED 1 Steuverspannung *gelb" 6§
Mpl0 Steuerspannung +10V
Mpil Steuerspannung +15v
Mpl2 Steuerspannung ~15V
Mp13 Bezungspotential ov
Mp16 Spule + 0 - 90 v=
\\\\
MplS5 Netz L 220 v
Mpld Netz N / Spule -
620919p
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MptQ + 10V O]

Steuerspannung
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x .
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. -3
~
P
31l o 0¥
K - . !
st @ w2 e . + 0=V 7 2-10Vs '
0 -20;mA 1 & -20mA W2-EXTERN UND UMSCHALTUNG
P LoV -]
i@ L 9 < RzS0C Olen Pos. 2 AUF W1-HAND
/,/ W2—EXTERNE ET COMMUTATION
nl @ W10V ¢ SUR W1-MAIN .
1 wn K W2-EXTERKAL AND COMMUTATION
101 @ 1 \I Option TO W1~BAND
8| @ LY :
a/’ - o
) -- — .-
-‘/’
ra
n| of L .
25l @ wz;lw + K e 0 ~10Ve 1 2 - 10Vs W2~EXTERN UND UMSCHALTUNG
0-20mA 7 & - 0mA AUF WI-EXTERN (UEBERGECRD-
24l @ 10V - <m - am J NET)
\_ ~R=zS000nn Fos, 2
) L W2-EXTERNE ET COMMUTATION !
A K SUR WI-EXTERNE ( MIS AU~ N
10| @ W1 M + {0 -0V | 2-10V= DESS0S)
1
o| @f |10V / 0 -20ma / 4 -20mA_—! W2-XTERNAL AND COMMUTATION
-~ R =500 Chm Pos. 1 TO WI-EXTERNAL ( SUPERICR )
8|l @ L0V E '
J/'
t/' - - - ————
// :
o W2 _ .
1 SOV | ) W1-INTERN UND UMSCHALTUNG H
11 @ K + T Option AUF W2-INTERN
10| @ W2 - W1 W1-INTERNE ET COMMUTATION
\I‘ SUR W2-IRTERNE
sl @ L OV H
KI' ] W1-INTERNAL AND COMMUTATION !
el @ 1V TS W2-INTERMAL
I/—
// —_— - - —
== 4,0kW- 220/380V 220vA 380V A
= 5,5kW- 380/660V 380VA 660V A

620 830

STELUERUNGS - VARIANTEN
VARIANTES DE LA COMMANDE

VARIANT OF CONTROL
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