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1.1 COMPANY PROFILE

Die Unternehmensphilosophie von Motovario® basiert auf den Grundsatzen, seine Marke und seine Produkte international
offen und transparent darzustellen und innovative Lésungen zu entwickeln, welche die wachsenden Anforderungen der
Markte bedienen und ihnen stets einen Schritt voraus sind. Motovario® entwickelt technologisch fortschrittliche Lésungen
im Bereich der Antriebstechnik fir industrielle und zivile Anwendungen in der ganzen Welt.

Das Unternehmen

In Formigine, im Herzen des Industriegebiets von Modena befindet sich der Sitz von Motovario® mit 50.000
Quadratmetern Flache und 500 Angestellten.

1965 Motovario Grindung

1998 Erwerb Spaggiari Trasmissioni®, eine bedeutende Marke im Bereich der mechanischen Antriebstechnik.

2006 Motovario von einem privaten, von Synergo SGR verwalteten Investmentfond Gbernommen, um die Entwicklung
und das weltweite Wachstum zu unterstitzen.

2014 Erwerb Pujol.

2015 Erwerb durch TECO.

Das Herz von Motovario® ist ein moderner Produktionsprozess, der sich auf eine Technologie stltzt, die Leistung in
Bewegung wandelt. Motovario® befindet sich im Zentrum der Produktionsprozesse, die die modernen Industrien weltweit
»in Bewegung” bringen. Qualitdt und Zuverlassigkeit sind die grundlegenden Eigenschaften des Unternehmens.
Motovario® ist auf der ganzen Welt mit seinen Filialen vertreten, die in Frankreich, Spanien, Deutschland, England, China,
Indien und den Vereinigten Staaten angesiedelt sind. Das Verkaufsnetz und der Customer Service garantieren allen
Kunden einen sofortigen Kundendienst mit hoher Qualitat. Vervollstandigt wird dies von den qualifizierten
Montagezentren MAC, Motovario Assembly Center, die in ltalien, Australien, Benelux, Bulgarien, China, Deutschland,
Stdkorea, Finnland, Frankreich, Indien, Irland, Israel, Malaysia, Polen, Portugal, Spanien, Schweden, der Tirkei und Ukraine
sowie im Vereinigte Konigreich und den Vereinigten Staaten aktiv sind. Das Unternehmen stellt dem Markt ein
umfangreiches Produktangebot zur Verflgung: Verstellgetriebe, Stirnrad-Untersetzungsgetriebe und -getriebemotoren,
Kegelstirnradgetriebe, Aufsteckgetriebe, Schneckengetriebe, Elektromotoren, Wechselrichter und Klemmkastenumrichter.
Die in den Produktionsprozessen zum Einsatz kommenden Technologien der neuesten Generation gewahrleisten Qualitat
und Prazision auf héchstem Niveau. 1770 CNC-Anlagen, die von LGV-Linien fUr die Lagerung in automatisierten Lagern
bedient werden, garantieren der Motovario® Produktionsabteilung ein optimales MaB an Effizienz. Die hochautomatisierten
Montagelinien werden von einem spezifischen Informationssystem unterstltzt. Das statistische Prozesssteuersystem
steuert den Produktionsablauf und verhindert ein unnétiges Erzeugen von Ausschussteilen und Uberwacht dabei alle
Verarbeitungsphasen. Die Warmebehandlungen wie das GlUhen, Normalisieren, Harten und Zementieren erfolgen direkt
im Werk. Die Anlage steht rund um die Uhr, einschlieBlich an Feiertagen, in Betrieb. Zuverlassigkeit, Robustheit und
Vielseitigkeit sind die Merkmale, die die Motovario® Produkte auszeichnen - die qualifizierteste Antwort auf jeden Bedarf
an LeistungslUbertragung.

Die wichtigsten INDUSTRIESEKTOREN
e Maschinenbau und Elektromaschinenbau (Fahrzeugreinigung, Pumpen, automatische Tlrsysteme, Trennschalter)
Keramische Industrie (Versorgungsleitungen fir Ofen und Pressen, Verpackungen)
Nahrungsmittelindustrie, Landwirtschaft, Weinbau
Holz-, marmorverarbeitende und Glasindustrie
Verpackungs- und Abfullindustrie
Bekleidungs-, Schuh- und Lederindustrie
Transport- und Logistikwirtschaft
Bauindustrie
Getreidemdllerei, Tier-, Blumenzuchtindustrie
Metallverarbeitende und Stahlindustrie
Bergbau-, Stein- und Zementindustrie
Energiewirtschaft (Sonnen-, Nuklear-, Biogas-, Windenergie)
Unterhaltungsindustrie (Theater, Freizeitparks, Spielautomaten)
Chemie- und Pharmaindustrie
Papier- und Druckindustrie
Plastik- und gummiverarbeitende Industrie
Telekommunikationsindustrie (Satellitenlagebestimmung systeme, Militarradar)
Planungs- und Beratungsbilros
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1.1 COMPANY PROFILE

Zertifikate

Unsere Produkte kénnen in Konformitdt mit der ATEX-Richtlinie 2014/34/UE hergestellt werden. Das EAC-Zertifikat
(EurAsian Conformity) garantiert die Qualitat unserer Elektromotoren, Getriebemotoren und Verstellgetriebemotoren und
ist unabdingbar flr den Export in Markte der Russischen Fdderation. Die Motoren sind UL-zertifiziert und entsprechen den
Sicherheits- und Qualitatsstandards in Nordamerika.

Quality CONCEPT

Motovario® besitzt die Erneuerung das Qualitatszertifikat Uber die Konformitat seines Produktionssystems mit den UNI EN
ISO 9001:2008-Normen. Eine internationale Auszeichnung des Unternehmens flUr seinen Einsatz und sein Bestreben, sein
Produkts-, Projekt- und Dienstleistungsangebot fortwahrend zu verbessern. Motovario hat die Zertifizierung nach der
OHSAS-RIichtlinie 18001:2007 (Occupational Health- and Safety Assessment Series) erfolgreich erhalten. Welche die
Anforderungen an das Management im Hinblick auf Arbeitssicherheit und -gesundheit festlegt.

Research & DEVELOPMENT

Technologische Innovation als Voraussetzung fUr Wettbewerbsfahigkeit. Forschung und Veranderungen sind der Motor
der 50-jahrigen Unternehmensgeschichte, sie sichern unsere Wettbewerbsfahigkeit auf globaler Ebene mit immer
fortschrittlicheren Produkten in Bezug auf Leistung und Zuverlassigkeit. Jedes Jahr investiert das Unternehmen einen
wachsenden Anteil seines Umsatzes in Forschung und Entwicklung flr eine konstante Erforschung und Analyse der
Produkte und Kontrollverfahren sowie flUr die Leistungszertifizierung. Damit die Leistungen unserer Produkte den
Kundenanforderungen hundertprozentig entsprechen, fihrt das Unternehmen Simulationen und Tests an neuen Produkten
durch, z. B. NVH-Tests (Noise, Vibration, Harshness) in der modernen semireflexionsfreien Zelle.

Customer CARE

Innovative Instrumente und Software-Anwendungen flUr die Unterstlitzung bei technischen und logistischen Problemen
garantieren unseren Partnern in der ganzen Welt einen zeitnahen und auf ihre BedUrfnisse abgestimmten Kundendienst.
Aus der groBen Erfahrung von Motovario® ist der neue Online-Portal MyMotovario 4.0, entstanden, mit dem ein Produkt
ausgewahlt und in eine 3D-Datei exportiert werden kann. Planungs- und Ingenieurblros kdénnen das bendtigte
dreidimensionale Modell des Produkts herunterladen, um es an ihre Anforderungen anpassen und direkt in ihre Projekte
einflgen zu kénnen. Um den Kunden héchsten Service und beste Qualitat zu bieten, stellt Motovario® allen Kunden seine
Online-Dienste zur VerflUgung: Order Tracking zur Anzeige des Status der Bestellungbearbeitung in Echtzeit und der
Service Stock Availability, mit dem die Verflgbarkeit unserer Produkte sowohl in unserem italienischen Firmensitz als auch
in den Filialen abgefragt werden kann.

Motovario setzt auf technologische Evolution.
Motovario® setzt auf technologische Evolution und arbeitet aktiv mit den ingenieurwissenschaftlichen Fakultaten der
Universitaten Modena, Reggio Emilia und Bologna zusammen.
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1.2 PRODUKTE UND SOFTWARE MOTOVARIO TECHNISCHER KATALOG

Zuverldssigkeit, Robustheit, Vielseitigkeit

Das sind die herausstechenden Eigenschaften, die jedes, von Motovario hergestellte Produkt kennzeichnen. Ein umfangreiches Angebot
an Antriebssystemen, die als qualifizierte und innovative Antwort auf jeden Bedarf der Leistungsanwendung vorgeschlagen werden. Der
Einsatz technologisch fortschrittlicher Instrumente und das stdndige Engagement in Sachen Forschung und Aktualisierung der
Produktionsstrukturen ermdoglichen es, einen hohen Qualitdts- und Leistungsstandard im Dienste der Industrie und der
unterschiedlichsten Anwendungen zu bieten. Motovario ist in Sachen Entwurf, Produktion und Vertrieb von Antriebssystemen fir den
industriellen und zivilen Einsatz eines der bedeutendsten und bekanntesten Unternehmen in Italien. Die gesamte Produktion erfolgt auf

mehr als 50.000 m2 in den Werken in Formigine und Ubersetto (MO), wo ungefahr 500 Personen tatig sind, die gemeinsam mit den 170
CNC-Anlagen und den fortschrittlichsten automatisierten Bewegungs-, Lagerungs- und Montagesystemen allen Produkten einen hohen
Qualitatsstandard bieten. In diesem Netzwerk sind darlUber hinaus mehr als 40 zertifizierte Motovario Montagezentren tatig, die in der
Lage sind, Produkte in einer Vielzahl von Versionen, auch kundenspezifisch ausgelegte, mit sehr hoher Servicekapazitat und sehr kurzen
Reaktionszeiten zu liefern. In diesem Zusammenhang ist das Produktangebot in der Lage, die BedUrfnisse aller industriellen
Anlagenbereiche in den verschiedenen Anwendungen zu erflllen und umfasst: Verstellgetriebe, Stirnrad-Untersetzungsgetriebe und -
getriebemotoren, Kegelstirnrad- und Parallelgetriebe, Schneckengetriebe, Elektromotoren und Klemmkastenumrichter. Die gemeinsamen
Nenner aller hergestellten Produkte sind sicherlich Zuverlassigkeit, Robustheit und Vielseitigkeit, denen ein hohes MaB an Innovation
zugeflgt wurde. Das Herz der technologischen Innovation eines Unternehmens ist sicherlich die Entwicklung integrierter Instrumente fur
die Berechnungssimulation und computergestitzte Verwaltung der verschiedenen Prozesse, die bei der Entwicklung neuer Produkte
eine bedeutende Rolle spielen. Durch Simulationen der Bedingungen sowohl im Betrieb als auch bei der Einrichtung und im
Produktionsprozess muss es heute moglich sein, die funktionelle Gesamtstruktur des Produkts in synergistischer Weise analysieren und
optimieren zu kdénnen. All dies wird durch die Implementierung eines vollstandigen Versuchsplans erreicht, ohne auf Interpolationen und
Approximationen zurlickzugreifen, die haufig dazu neigen, kritische Falle oder Uberdimensionierungen zu verbergen, die im Rahmen der
Maximierung des Qualitats-/Kostenverhéaltnisses keine Funktion haben.

Berechnungsmethodik mit hohem Effizienzstandard
In dieser Hinsicht wurde eine Reihe von spezifischen Funktionen entwickelt, unter denen nachstehende besonders hervorzuheben sind:

e die Optimierung der einzelnen Untersetzungs- und Optimierungsverhaltnisse der Kombinationen der verschiedenen
Untersetzungsstufen auf der Basis von normalen parametrisierbaren Zielserien;

e die Berechnung der Werte des maximal zuldssigen Drenmoments und der externen Krafte an der Untersetzungsgetriebeeinheit
durch numerische iterative Algorithmen zur punktuellen Uberpriifung der Zielwerte im Hinblick auf die Standzeit/Sicherheit der
einzelnen Bauteile;

e die Erstellung von Datenbanken fur das Laden des FEM-Modells der Strukturanalysen durch automatisches Schreiben in eine
entsprechende Datei aller Reaktionskomponenten der Lager unter allen Belastungszustdnden und automatische Wahl der zu
prufenden kritischen Falle.

Ein weiteres Ziel der entwickelten Methodik ist die Synergie zwischen der Berechnung gemal Normen und der FEM-Strukturberechnung
sowie der Implementierung der Ladeverfahren der FEM-Modelle selbst zur Vereinfachung der einzugebenden Daten, Kriterien von
Meshing und Auflagen, Berechnungsroutinen sowie um die Verarbeitungen und Synthesen der resultierenden Daten zu automatisieren.

Wettbewerbsfiahigkeit und betriebliche Vorteile der neuen Methodik
Die praktischen Vorteile, die diese Methode im Vergleich zu den herkdbmmlichen Berechnungsverfahren auf Unternehmensebene bietet,
sind zahlreich:

® terative Optimierung des Projekts bereits ab der Einstellungsphase;

® termingenaue Bewertung der verschiedenen Betriebsfaktoren und Zuverlassigkeitsgrade an der gesamten

Untersetzungsgetriebeeinheit und fur alle Betriebsbedingungen sowohl laut Katalog als auch nach Kundenwunsch;
e schnellere Kundenunterstltzung fur die Analyse von kundenspezifischen Produktkonfigurationen;
® integrierte, in Echtzeit aktualisierbare Betriebsdatenbanken.

Sich stdndig weiter entwickelnder Ausbau der Angebotsreihe
Das kontinuierliche und bedeutende Wachstum der Motovario Gruppe verlauft quer durch die stédndige Forschung nach neuen
Berechnungs- und Planungsinstrumenten sowie den den Kunden geleisteten Service. Diese Forschung hat zur Entwicklung neuer
Instrumente gefuhrt, die Innovation eingebracht haben, welche die Zuverlassigkeit der Produkte verbessern und eine positive
Entwicklung des Marktmanagements ermoglichen. Software flr den Entwurf, die Berechnung und das Management:
e Solidworks;
Kissoft;
Kissys;
Ansys;
Analyse-Software fur FEM-Modellisierung;
Software flur Simulation und Schaltungsentwdirfe;
spezifische Berechnungsblatter;
SAP.
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Im Portal MyMotovario 4.0, unter WAHL DES PRODUKTS befindet sich der Abschnitt ANWENDUNGEN, in dem der Kunden die
anwendungsspezifischen Daten eingeben kann und daraufhin, in wenigen Minuten, das Ergebnis bzw. das fur ihn geeignetste
Untersetzungsgetriebe vorgeschlagen bekommt.
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1.2 PRODUKTE UND SOFTWARE MOTOVARIO

Produkte MOTOVARIO

STIRNRADGETRIEBE

Gehduse aus  Gusseisen  oder
Aluminium

Abtriebswelle bis 90 mm

Mny bis 8600 Nm

Untersetzungsstufen 1,2, 3
Untersetzungsverhaltnisse bis 354
Atex-Baugruppen

KEGELSTIRNRADGETRIEBE

Gehduse  aus  Gusseisen  oder
Aluminium

Abtriebswelle bis 110 mm

Mny bis 14000 Nm
Untersetzungsstufen 2,3
Untersetzungsverhaltnisse bis 443
Atex-Baugruppen

AUFSTECKGETRIEBE

Gehdause aus Gusseisen
Abtriebswelle bis 90 mm

Mny bis 10250 Nm
Untersetzungsstufen 2,3
Untersetzungsverhaltnisse bis 395
Atex-Baugruppen

SCHNECKENGETRIEBE

Gehduse  aus  Gusseisen  oder
Aluminium

Abtriebswelle bis 50 mm

Mny bis 2700 Nm

Untersetzungsverhaltnisse bis 1083
Atex-Baugruppen
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1.2 PRODUKTE UND SOFTWARE MOTOVARIO

PARALLELGETRIEBE
UND KEGELSTIRNRADGETRIEBE
FUR DIE MITTELSCHWERINDUSTRIE

Gehdause aus Gusseisen
Abtriebswelle bis 180 mm
Mn5 bis 110000 Nm

Untersetzungsstufen 1, 2, 3, 4
Untersetzungsverhaltnisse bis 636
Atex-Baugruppen

VERSTELLGETRIEBE
UND VERSTELLGETRIEBEMOTOREN

Gehduse  aus  Gusseisen  oder
Aluminium
Mny bis 5000 Nm

Untersetzungsverhaltnisse unendlich
Atex-Baugruppen

ELEKTROMOTOREN

Leistung bis 90 kW

Pole 2,4, 6 ) )
Dreiphasig und. einphasig,
selbstbremsend, zweipolig

Schutzart bis IP66

ANTRIEBE
DRIVON - Klemmkastenumrichter

Ein- und Dreiphasenversorgung
Hochdynamische ensorless-
Vektorsteuerung

Leistung 5,5 kW

Integriertes STO Standard

Integrierte Feldbusse

Optionale Feldbusse
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2.1 EINLEITUNG

Drivon wurde vor dem Hintergrund entwickelt, verschiedene Applikationsarten abzudecken (vor allem Pumpen,
Ventilatoren und Fordersysteme). Er wird unter Einsatz absolut zuverlassiger Komponenten hergestellt und von einer
Software gesteuert, die hervorragende Leistung mit einem besonderen Augenmerk auf die Energieeffizienz des Systems
bietet. Seine vektorielle Steuerung gewahrleistet nicht nur ein konstantes Drehmoment des Motors in einem breiten
Frequenzbereich, ohne dass der systematische Einsatz der Servobellftung im niedrigen Drehzahlbereich erforderlich

ist, sondern spricht darlber hinaus auch umgehend und prazise auf die Applikationsdynamiken an, wodurch hohe
Drehmomentlberlastungen des Motors ermdglicht werden.

Entwickelt far duBerst verschiedenartige und variable Versorgungsbedingungen ist Drivon sowohl in der Ein-/Dreiphasen-
Version (200 + 260 V / 47 Hz + 63 Hz) mit Motorleistungen zwischen 0,25 und 1,5 kW als auch in der Dreiphasen-Version
(360 + 480 V / 47 + 63 Hz) mit Motorleistungen von 0,25 bis 5,5 kW erhéltlich. Seine zahlreichen Software-Funktionen
bieten dem Anwender Uber eine breite Palette an Standard- und optionalen Schnittstellen besondere Flexibilitat und
Benutzerfreundlichkeit. Die Elektronik, auf insgesamt 10 LeistungsgréBen verteilt, ist in zwei unterschiedlichen
GehausegrdBen untergebracht: eine fir eine Leistung bis zu 1,5 kW, die andere flr eine Leistung bis zu 5,5 kW.

Das Produkt wurde unter Berlcksichtigung nachstehender Aspekte entwickelt:

Energieeffizienz;

Modularitadt und Erweiterungsfahigkeit;

potentielle Absatzmarkte;

einfacher Einsatz;

Flexibilitat im Hinblick auf zukUnftige Projektentwicklungen.

Auf diesen Grundsatzen hat Motovario den DRIVON entwickelt, der dem STANDARDSegment angehért, in dem alle
Produkte der Bezugskonkurrenz des AC Induction Markts angesiedelt sind.

SERVO

PREMIUM

STANDARD

COMPACT

R R RIS =

R I I

Industriesektoren

Die Besonderheiten von DRIVON ermoglichen seine Verwendung in unterschiedlichen Industriesektoren, in denen
spezifische Leistungen und Funktionen gefordert werden:

FORDERSYSTEME

PALETTISIERSYSTEME

PUMPEN

BELUFTUNGEN

SCHNECKEN

MISCHER

DREHTISCHE

PRESSEN

WICKLER/ABWICKLER
HUBVORRICHTUNGEN (NO ZERO-SPEED)
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2.2 MERKMALE DES KLEMMKASTENUMRICHTERS

FOC open-loop Steuerung von Asynchronmotoren

Eingang fUr Inkrementalgeber als Drehzahl-Feedback

Der Richtlinie UL/CSA konform verfigbar

Parameterisierungsmaoglichkeit Uber Feldbus

Unterschiedliche, den Digitaleingdngen zuweisbare Funktionen insbesondere die Funktionen UP/DOWN
Programmierbare Bezugsfrequenz
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3.1 PLUS & BENEFIT

Der Klemmkastenumrichter Drivon von Motovario stellt die optimale Ldésung flr viele industrielle Anwendungen dar.
Foérderanlagen, Pumpen, Lifter und andere Anwendungen, bei denen die dezentrale Ldésung die Komplexitat und GroBRe
des Schaltschranks reduziert, die Verdrahtung des Systems durch mehrere Feldbusse vereinfacht, die Flexibilitat bei der
Installation férdert, die Inbetriebnahmezeit verklrzt und die Systemeffizienz durch die Reduzierung der Energieverluste
zwischen Umrichter und Motor erhéht.

ENERGIEEFFIZIENZ
Dank der optimierten Steuerungsalgorithmen und der Energieklasse IE2 der Umrichter in Kombination mit Motoren der
Klasse IE2 und IE3 erreicht der Klemmkastenumrichter Drivon die Energieeffizienzklasse IES2 gemal IEC 61800-9-2.

REDUZIERTER EINSATZ DER SERVOVENTILATION

Die effiziente Steuerung, die der Umrichter auf den Motor auslbt, und die hohe Energieeffizienzklasse des
Klemmkastenumrichters erméglichen es, den Einsatz der Servoventilation auf jene Anwendungsfalle zu beschranken, die
einen Betrieb bei niedrigen Motordrehzahlen erfordern.

INTELLIGENTES TASTENFELD

Dank dem optionalen Tastenfeld und der Funktion zum Kopieren von Parametern ist die Verwendung des Drivon wahrend
der Produktkonfiguration noch bequemer und schneller. Mit Hilfe dieser Funktion kann die Parametrierung sehr schnell
von einem Klemmkastenumrichter auf einen anderen Ubertragen werden, wenn die Anwendung die gleiche
Programmierung erfordert. Das Tastenfeld wird auch fur lokale Start/Stopp-Befehle und Frequenzbeziige in Kombination
mit der Uberwachungs- und Diagnosefunktion des eingebauten Displays verwendet.

FIRMWARE-AKTUALISIERUNG

Die Firmware-Aktualisierung des Umrichters kann bei Bedarf schnell und flexibel durchgefihrt werden und erfolgt Uber
eine USB-Verbindung mit dem PC, auf dem zuvor die von Motovario bereitgestellte Verwaltungssoftware installiert
werden muss.

KONFIGURATIONSSOFTWARE UBER PC

Das von Motovario gelieferte Software-Tool ermdglicht den Zugriff auf alle Parameter des Umrichters und erlaubt sowohl
das Lesen und Schreiben (Online-Anderung der Parameter des Umrichters) als auch das Speichern auf einem PC in Form
einer Datei. Das gleiche Software-Tool beinhaltet auch die Funktion eines mehrspurigen digitalen Oszilloskops zur
grafischen Darstellung aller SteuergréBen von Umrichter und Motor.

INTEGRIERTE SICHERHEIT MIT SAFE TORQUE OFF

Um einen sicheren Abbau des Antriebsmoments zu gewahrleisten, wenn sich der Motor im Stopp-Zustand befindet,
verflgt Drivon Uber eine interne STO-Vorrichtung (Safe Torque Off), die mit dem Sicherheitsgrad SIL3-PLe gemal EN
1SO/I1SO 13849-1 und EN/IEC 61800-5-2 zertifiziert ist. Durch die Aktivierung des STO des Umrichters tber die 2 dafir
vorgesehenen digitalen Kandle wird der Motor intern auf sichere Weise elektrisch vom Umrichter getrennt, ohne dass die
Eingangsspannung zum Drivon abgebaut werden muss, der immer eingeschaltet und fur alle nachfolgenden Befehle und
Uberwachungen bereit bleibt.

10
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4.1 BEZEICHNUNG TECHNISCHER KATALOG
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DV 340 | G2 |0220M| KP1 | 10A5 | TBP | 112M BS | FM /s EMB6 | UL
DV 123 Gl 00255 ISI NO TH 7A BS FM /S EMBS 1C416
340 | 62 |o0037s [ kP | I10A5 TP B4 | Ms EMBs | UL
G3 0043s KP2 10A6 TBH 132MB B3 BC
| 4 |oosss | kps | pops | TP B35
1/3PH 230V 123 00645 KP4 PDP6 B34
3PH 400V 340 | I
oo75s | pss | ETCs
00955 Pse ETCe
950 rpm G 0110S PNTS
egbm o2 01505 PNTe EMB5  Modul fur elekt hanische B
1650 rpm  G3 odul fur elektromechanische Bremsung
2450 rpm G4 01505 ETN5 EMB in Position 5
0190M ETNG EMB6 Modul far elektromechanische Bremsung
EMB in Position 6
0220M BC Maodul Braking Chopper
0260M (eine einzige Position auf der Abdeckung)
0300M
0380M NO  No Expansion Module
IOAS Modul I/0 Typ A in Position 5
@0l IOAE Modul I/0 Typ A in Position 6
0520M PDPS Modul Profibus DP in Position 5
PDP6 Modul Profibus DP in Position 6
0550M . 5
IOBS Modul /0O Typ B in Position 5
IOB& Modul I/0 Typ B in Position &
ETCS Modul Ethercat in Position 5
ETC6 Modul Ethercat in Position 6
PNT5 Modul Profinet in Position 5
PNT& Modul Profinet in Position 6
0255 0.25kW  Wechselrichter Small Size ETNS Modul Ethernet IP in Position 5
037S  0.37kW Wechselrichter Small Size ETNG Modul Ethernet IP in Position 6

190M  1.90kW Wechselrichter Medium Size
220M  22kW Wechselrichter Medium Size

I1S1 Integrated Standard Interface
KP1 Tastatur Pos.1

KP2 Tastatur Pos.2

KP3 Tastatur Pos.3

KP4 Tastatur Pos.4

PS5 PotiSwitch Pos.5

PS6 PotiSwitch Pos.6

1



Serie D / Standard / IEC

5.1 RICHTLINIEN UND NORMEN

Unabhangig von der Ausflhrung ist die gesamte Drivon-Baureihe mit Umrichtern und Hochleistungsmotoren geman
der EU-Okodesign-Verordnung 2019/1781 ausgestattet.

In Ubereinstimmung mit dieser Verordnung erflllt Drivon die Anforderungen an den Wirkungsgrad sowohl fiir den
Umrichter als auch flr den Motor sowie die Anforderungen fUr das Gesamtsystem Motor+Umrichter:

Drivon (kompletter

Klemmkastenumrichter)

Umrichter

Motor

EN 61800-1:1998-02

EN 61800-2:1998-
04

EN 61800-3:2004-
12

EN 61800-5-1:2007-
09

EN 61800-5-
2:2007-10

EN 61800-7-1:2008-
04

2014/35/UE
2014/30/UE

0,25 kW | 5,5 kW IES2

IEC 61800-9-2
0,25 kW , 5,5 kW IE2
0,25 kW , 0,55 kW IE2

IEC 60034-30-1
0,75 kW | 5,5 kW IE3

Stufenlose elektrische Antriebe
Teill: AllgemeineVorschriftenundNennspezifikationenfirNiederspannungsantriebe mit stufenloser
Gleichstrommotoren

Drehzahleinstellung mit
Stufenlose elektrische Antriebe
Teil 2: Allgemeine Vorschriften und Nennspezifikationen fur Niederspannungsantriebe mit Wechselstrommotoren

Stufenlose elektrische Antriebe
Teil 3: Anforderungen an die elektromagnetische Vertraglichkeit und spezifische Prifmethoden

Stufenlose elektrische Antriebe
Teil 5-1: Sicherheitsvorschriften - Elektrische, thermische und energetische Sicherheit

Stufenlose elektrische Antriebe
Teil 5-2: Sicherheitsvorschriften - Funktionale Sicherheit

Stufenlose elektrische Antriebe
Teil 7-1: Allgemeine Schnittstelle und Benutzung der Profile fur die elektrischen Antriebe - Definition der Schnittstelle

Niederspannungsrichtlinie

EMV-Richtlinie (Elektromagnetische Vertraglichkeit)

VERFUGBARE ZERTIFIZIERUNGEN
UL (508c) ,, UL Standard for Safety for Power conversion equipment”
cUL (CSA C22.2 Nr. 14) ,Industrial Control Equipment”

CE

12
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Serie D / Standard / IEC

6.1 FUNKTIONSEIGENSCHAFTEN

Drivon ist ein Klemmmkastenrichter mit sensorloser feldorientierter Regelung. Der Umrichter ist optimal auf den Betrieb mit
dem Motovario-Motor abgestimmt und wird immer zusammen als einziges Produkt geliefert.

Drivon ist in der Lage, die Drehzahlveranderungen Uber verschiedene Bezugsquellen (On-Board, Remote, I/0, Feldbus,
Standard, optional) zu verwalten, die der Anwender frei wahlen kann.

Bezugsquellen fur die Drehzahl:

Integriertes Potentiometer

Tasten auf/ab am Tastenfeld

Eingange auf/ab tber digitale Eingdnge (Motorpotentiometer)
Fixe Frequenz, ausgewahlt durch die bindre Kombination von Digitaleingangen
Analogeingang (konfigurierbar +/-10 V oder 0-20 mA)
Algebraische Summe integriertes Potentiometer + Analogeingang
Impulsfolge-Eingang 0-300 KHz

Modbus

CANopen DSP402

Profibus DP

EtherCAT

Profinet

Ethernet IP

Programmierbare multifunktionale Digitaleingdnge mit folgenden Funktionen:

Start/Stopp

Umkehrung der Bewegung (relativer Richtungsbefehl)

Start im Uhrzeigersinn (absoluter Richtungsbefehl)

Start gegen den Uhrzeigersinn (absoluter Richtungsbefehl)
Motorpotentiometer

Binarkombination fixe Frequenzen

Aktivierung schnelles Not-Aus nach einer parametrierbaren Rampe
Aktivierung Not-Aus bei maximalem Strom

Bedieneralarm

Drivon ist mit einer Encoderschnittstelle ausgestattet, um die Geschwindigkeit und Position der Motorwelle an sie
zurlckzumelden, wenn ein praziser Multimotorservice erforderlich ist.

Das im optionalen Tastenfeld integrierte Display gestattet mehrere Anzeigen, die vom Bediener gewahlt werden kénnen,
darunter:

Motordrehzahl (U/min)
Abgegebenes Drehmoment (%)
Drehmomentstrom (A)
Magnetisierungsstrom (A)
Bezugsfrequenz (Hz)
Ausgangsfrequenz (Hz)

Flar Anwendungen, die die Anzeige von physikalischen GroBen erfordern, die sich auf den Prozess und nicht auf den
Motorumrichter beziehen (z. B. lineare Geschwindigkeiten, Durchflussmengen, Temperaturen usw.), kébnnen Sie mit Drivon
auBerdem einen Skalierungsfaktor zwischen dem gewlnschten Wert und der Motordrehzahl festlegen, um den
numerischen Wert der gewUlnschten ProzessgrdBe auf dem Display im Tastenfeld anzuzeigen.

FELDBUS

Drivon hat sich der Automatisierungsbranche verschrieben und bietet deshalb zahlreiche Kommunikationsschnittstellen,
um als Slave in vielen industriellen Feldbussen wie Modbus RTU, CANopen DSP 402, Profibus DP und in Real-Time-
Netzwerken wie EtherCAT, Profinet, Ethernet IP eingesetzt zu werden.
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Serie D / Standard / IEC

7.1.1 Versionen

DRIVON wird in zwei verschiedenen Versionen angeboten, die sich durch

e Art der Versorgung
e Leistungsbereich
e Nenndrehzahlen unterscheiden

Version Leistungsbereich Nenndrehzahlen

950 rpm

1ph 230V 0.25 - 1.5 kW

v}
II

1450 rpm
950 rpm
1450 rpm
3ph 400V 0.25 - 5.5 kW
1650 rpm
2450 rpm
Die Nenndrehzahl ist die Mindestdrehzahl, bei der der Klemmkastenumrichter seine Nennleistung als Dauerleistung abgibt,

d.h. die maximale Drehzahl, bei der er in der Lage ist, kontinuierlich seine Nennmoment als Dauerleistung zu
gewahrleisten.

7.1.2 Version DV123

In dieser Version sind die Nenndrehzahlen G1 und G2 im Leistungsbereich 0.25 - 1.5 kW erhaltlich.
NENNDREHZAHL G1:
Versorgungs- Strom-

Drivon spannung versorgung
(phx V) 230V (A)

Nennleistung Nenndrehz. GroBe des GroBe des
(kW) (U/min) Wechselrichters Motors

DV123-G1-0025S-TH71 1x 180..260 7
DV123-G1-0037S-TH80O 1x180..260 1.8 0.37 950 S 80
1x180..260 25 0.55 950 S 80
1x180...260 3 0.75 950 S 90
1x180..260 3,9 11 950 S 100
DV123-G1-0150S-TP100 1x180...260 52 1.5 950 S 100

Versorgungs- Strom-
spannung versorgung
(ph x V) 230V (A)

Nennleistung Nenndrehz. GroBe des GroBe des

Drivon (kW) (U/min) Wechselrichters Motors

NENNDREHZAHL G2:
14

DV123-G2-0025S-TH71 1x180...260

DV123-G2-0037S-TH71 1x180..260
DV123-G2-0055S-TH80 1x180..260 2 0.55 1450 s 80
DV123-G2-0075S-TP80 1x180..260 25 0.75 1450 s 80
DV123-G2-0110S-TP90 1x180..260 35 10 1450 s 90

DV123-G2-0150S-TP90 1x 180..260 48 15 1450 s 90
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NENNDREHZAHL G1:
g | g | Mottt | Nemarons, | oS | crone e
(phx V) 400V (A) richters

3% 320..520 0,7 0.25 950 S 71

3% 320..520 1,2 0.37 950 S 80

3% 320..520 1,6 0.55 950 S 80

3% 320..520 2 0.75 950 S 90

3% 320..520 2,5 11 950 S 100
DV340-G1-0150S-TP100 3% 320..520 3,4 1.5 950 S 100
DV340-G1-0220M-TP112 3% 320..520 4,7 2.2 950 M n2
DV340-G1-0300M-TP132 3% 320..520 6 3.0 950 M 132
DV340-G1-0400M-TP132 3% 320..520 8 4.0 950 M 132
DV340-G1-0550M-TP132 3% 320..520 n 55 950 M 132

Versorgungs- Strom-
spannung versorgung
(ph x V) 400V (A)

Nennleistung Nenndrehz. GroBe des GroBe des
(kW) (U/min) Wechselrichters Motors

Drivon

DV340-G2-0025S-TH71 3 x 320...

DV340-G2-0037S-TH71 3% 320...
DV340-G2-0055S-TH80 3 x 320..520 13 0.55 1450 s 80
DV340-G2-0075S-TP80 3 x 320..520 16 0.75 1450 s 80
DV340-G2-0110S-TP90 3 x 320..520 23 1 1450 s 90
DV340-G2-0150S-TP90 3 x 320..520 32 15 1450 s 90

DV340-G2-0220M-TP100 3 x 320..520 45 22 1450 M 100
DV340-G2-0300M-TP112 3 x 320..520 6,1 3.0 1450 M 12
DV340-G2-0400M-TP112 3 x 320..520 7,7 4.0 1450 M 12

DV340-G2-0550M-TP132 3 x 320..520 10 5.5 1450 M 132

NENNDREHZAHL G2:

15



0
0
=
o
O
AN
(%2}
-
[
=]
Q.
[}
=
[o%
AN
m
O

N

—

<
m
A
0
o
Z
m
Z

TECHNISCHER KATALOG

Versorgungs- Strom-
spannung versorgung
(ph x V) 400V (A)

Nennleistung Nenndrehz. GroBe des GroBe des

Drivon (kW) (U/min) Wechselrichters Motors

DV340-G3-0043S-TH71 3 x 320..520 13 0.43 1650 S 71
DV340-G3-0064S-TH80 3 x 320..520 2 0.64 1650 S 80
DV340-G3-0095S-TH80 3 x 320..520 2,8 0.95 1650 S 80
DV340-G3-0130S-TP90 3 x 320..520 3,4 1.3 1650 S 90
DV340-G3-0190S-TP100 3 x 320..520 4,4 1.9 1650 M 100
DV340-G3-0260S-TP100 3 x 320..520 5,9 2.6 1650 M 100
DV340-G3-0380M-TP112 3 x 320..520 8,1 3.8 1650 M 12

DV340-G3-0520M-TP132 3 x 320..520 10,4 5.2 1650 M 132

Versorgungs- Strom-
spannung versorgung
(ph x V) 400V (A)

Nennleistung Nenndrehz. GroBe des GroBe des
(kW) (U/min) Wechselrichters Motors

Drivon

DV340-G4-0043S-TH71 3 x 320...

DV340-G4-0064S-TH71 3 x 320..
DV340-G4-0095S-TH80 3 x 320..520 23 0.95 2450 s 80
DV340-G4-0130S-TP80 3 x 320..520 28 13 2450 s 80
DV340-G4-0190M-TP90 3 x 320..520 39 1.9 2450 M 20
DV340-G4-0260M-TP90 3 X 320..520 5.4 26 2450 M 20

DV340-G4-0380M-TP100 3 x 320..520 7.8 38 2450 M 100

DV340-G4-0520M-TP112 3 x 320..520 10,6 5.2 2450 M 12
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Serie D / Standard / IEC

8.1 ANGEBOT TECHNISCHER KATALOG

P v M | max | min | nom

Leistung in Spannung Frequenz Drehmoment in : ;
kW) o) HD Strom (A) (Nm) Drehzahl in (1/min)

71-80-90 71-80-90-100-112-132

Maximum Minimum Nominal

Drehzahlintervalle bei konstantem 50+950 gg;?fsoo

Drehmoment 50+1450 58:12%55%
0 + 3000 rpm

Frequenzbereich 0 +150 Hz

Frequenzauflésung 0.01 Hz

Motorsteuerung Vektorielle Sensorless, skalare V/U Steuerung

Motor Anlaufmoment 200% des Nenndrehmoments

Sprungantwort 100% Drehmoment 150ms

150% / 60s ; 200% / 3s

Integriertes Potentiometer, Analogeingang, binadre Festfrequenzen, Impulseinheit,
digitales Up/Down, Tastatur, Potentiometer IP66, Multiquelle (Summe)

quenzsollwert

Digitaleingange, Tastatur, Feldbus, Schalter IP66 (als Option)
Analogeingange 1x (-10+10V) / (0-20mA)

Digitaleingdnge 4 Multifunktionseingdnge (+ 1 als Option)
Eingdange Thermosonden 1 x Bimetall (+1 x PTC/PT100 als Option)
Eingebauter Potentiometer 1 mit Start/Stopp Funktion (+1 als Option IP66)
Eingang fiir Inkrementaldrehgeber 1 Inkrementaldrehgeber Line Driver (Speed Loop)
Analogausgdnge 1x (0-10V) Multifunktion (als Option)
Digitalausgdnge 1 Multifunktionsausgang (+ 1 als Option)
Relaisausgange 1 Multifunktionseingdnge (+ 1 als Option)
Serielle Schnittstellen usB

Integrierte Feldbusse CANopen 402, Modbus RTU

Optionale Feldbusse Profibus DPV1, EtherCAT, Profinet, Ethernet IP

E/A Erweiterung; Steuerung elektromagnetische Bremse; Chopper fur die dynamisches
Bremsung; Potentiometer und Richtungswahlschalter IP66 an der AuBenseite

Integrierte Sicherheit Safe Torque Off SIL3-PLe, Kurzschluss, Temperatur

On-Board-Netzteile 1X10V, 1x24VDC

Parametrische V/U-Kurve (V/U-Steuerungsmodus)

Parametrische S-Rampen

Pl-Prozess-Regler

JOG-Funktion

Elektronischer Drehmomentbegrenzer

Zuganglicher DC-Bus

Integrierte dynamische Mehrfachbremse

Parameter Kopier-Tasten

|/O-Ausbaumodule (als Option)

Chopper und Bremswiderstand (als Option)

Synchronisierte Steuerung elektromechanische Bremsung (als Option)
Konfigurationssoftware Gber PC mit integriertem Digital-Oszilloskop

Weitere Funktionen

®© 00000000000

Weitere Optionen Not-Aus-Taste, Schnellverbinder flr Leistung und Signal

IP55-56-66

17



Serie D / Standard / IEC

8.2 LEISTUNGEN

8.2.1 Version DV123

Nenndrehzahl G1

A DREHMOMENT
skl Dauerbetrieb mit Standardbeltftung
- Dauerbetrieb mit Zwangsbellftung
Wechselbetrieb
Mn
Ma—
— Mb
1 1 ! >
030 n 950 2000 DREHZAHL

Pn = Nennleistung an der Motorwelle

Mn = Kontinuierliches Nenndrehmoment

Ma = Kontinuierliches Drehmoment bei Mindestdrehzahl
Mb = Kontinuierliches Drehmoment bei H6chstdrehzahl
nn = Nenndrehzahl

nmin = Kontinuierliches Mindestdrehzahl

nmax = Kontinuierliches Héchstdrehzahl

nVST = Drehzahlschwelle fUr Zwangsbellftung

1C411 = STANDARD Beltftung

1C416 = ZWANGS Bellftung

(1) Mit 230 V Versorgungsspannung

(2) Bei 25°C Raumtemperatur und 4kHz Tragerfrequenz

Drivon Pn (kW) | Pn 'PM) | Mn (Nm) (1) | Pmax PM) | Mb (Nm) (1) | Pmin (rPmM) DG nyst (rpm) (2)
Ic411 | Ic416

0025S TH71B 0,25 2000 2,5 180
DV 123 G1 0037S TH80A 0,37 950 3,7 2000 1,8 30 1,6 3,7 180
DV 123 G1 0055S TH80B 0,55 950 55 2000 2,6 30 2,4 55 180
DV 123 G1 0075S TPOOS 0,75 950 7,5 2000 3,6 30 3,3 7,5 200
DV 123 G1 O110S @ TPIOOLR 11 950 11 2000 53 30 4,9 11 200
DV 123 G1 0150S TP100OL 15 950 15,1 2000 7,2 30 6,6 15,1 300
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Serie D / Standard / IEC

8.2 LEISTUNGEN

Nenndrehzahl G2

A DREHMOMENT

X ——
2xMn Dauerbetrieb mit StandardbelUlftung

- Dauerbetrieb mit Zwangsbellftung

Wechselbetrieb

— Mb

(.

050 n 1450 3000 DREHZAHL

VST

Pn = Nennleistung an der Motorwelle

Mn = Kontinuierliches Nenndrehmoment

Ma = Kontinuierliches Drehmoment bei Mindestdrehzahl
Mb = Kontinuierliches Drehmoment bei H6chstdrehzahl
nn = Nenndrehzahl

nmin = Kontinuierliches Mindestdrehzahl

nmax = Kontinuierliches Héchstdrehzahl

nVST = Drehzahlschwelle fir Zwangsbellftung

1C411 = STANDARD Beltftung

1C416 = ZWANGS Bellftung

(1) Mit 230 V Versorgungsspannung

(2) Bei 25°C Raumtemperatur und 4kHz Tragerfrequen

DV 123 G2 00255 TH71A 0,25 1450 1,6 3000 0,7 50 0,7 1,6 250
DV 123 G2 0037S TH71B 0,37 1450 2,4 3000 11 50 11 2,4 250
DV 123 G2 0055S THS80A 0,55 1450 3,6 3000 1,6 50 1,6 3,6 250
DV 123 G2 0075S TP80OB 0,75 1450 4,9 3000 2,1 50 2,2 4,9 250
DV 123 G2 010S TP90S 11 1450 7,2 3000 31 50 3,2 7,2 250
DV 123 G2 0150S TP9OL 1,5 1450 9,9 3000 4,3 50 4,4 9,9 400
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Serie D / Standard / IEC

8.2 LEISTUNGEN

8.2.2 Version DV340

Nenndrehzahl G1

A DREHMOMENT
2xMn— Dauerbetrieb mit Standardbellftung
- Dauerbetrieb mit Zwangsbeluftung
Wechselbetrieb
Mn
Ma ——I
— Mb
030 n 950 2000 DREHZAHL

Pn = Nennleistung an der Motorwelle

Mn = Kontinuierliches Nenndrehmoment

Ma = Kontinuierliches Drehmoment bei Mindestdrehzahl
Mb = Kontinuierliches Drehmoment bei H6chstdrehzahl
nn = Nenndrehzahl

nmin = Kontinuierliches Mindestdrehzahl

nmax = Kontinuierliches Héchstdrehzahl

nVST = Drehzahlschwelle fir Zwangsbellftung

1C411 = STANDARD Beltftung

1C416 = ZWANGS Bellftung

(1) Mit 400 V Versorgungsspannung

(2) Bei 25°C Raumtemperatur und 4kHz Tragerfrequen

DV 340 Gl 0025S TH71B 0,25 950 2,5 2000 1,2 30 11 2,5 180
DV 340 Gl 0037S TH80A 0,37 950 3,7 2000 1,8 30 1,6 3,7 180
DV 340 Gl 0055S TH80B 0,55 950 55 2000 2,6 30 2,4 55 180
DV 340 Gl 0075S TP90S 0,75 950 7,5 2000 3,6 30 3,3 7,5 200
DV 340 GI 0110S TP1OOLR 11 950 11 2000 53 30 4,9 1,1 200
DV 340 G1 0150S TP100OL 1,5 950 15,1 2000 7,2 30 6,6 15,1 300
DV 340 Gl 0220M TP112M 2,2 950 22,1 2000 10,5 30 9,7 22,1 350
DV 340 G1 0300M TP132S 3 950 30,2 2000 14,3 30 13,3 30,2 350
DV 340 Gl 0400M @ TP132MA 4 950 40,2 2000 19,1 30 17,8 40,2 350
DV 340 Gl 0550M TP132MB 55 950 55,5 2000 26,3 30 24,4 55,5 400
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Serie D / Standard / IEC

8.2 LEISTUNGEN TECHNISCHER KATALOG

Nenndrehzahl G2

A DREHMOMENT
2xMn—= Dauerbetrieb mit Standardbellftung
- Dauerbetrieb mit Zwangsbeliftung
Wechselbetrieb
Mn
Maa—l
— Mb
050 n,. 1450 3000 DREHZAHL

VST

Pn = Nennleistung an der Motorwelle

Mn = Kontinuierliches Nenndrehmoment

Ma = Kontinuierliches Drehmoment bei Mindestdrehzahl
Mb = Kontinuierliches Drehmoment bei H6chstdrehzahl
nn = Nenndrehzahl

nmin = Kontinuierliches Mindestdrehzahl

nmax = Kontinuierliches Héchstdrehzahl

nVST = Drehzahlschwelle fUr Zwangsbellftung

1C411 = STANDARD Beltftung

1C416 = ZWANGS Bellftung

(1) Mit 400 V Versorgungsspannung

(2) Bei 25°C Raumtemperatur und 4kHz Tragerfrequen

DV 340 G2 0025S TH71A 0,25 1450 1,6 3000 0,7 50 0,7 1,6 250
DV 340 G2 0037S TH71B 0,37 1450 2,4 3000 11 50 11 2,4 250
DV 340 G2 0055S TH80A 0,55 1450 3,6 3000 1,6 50 1,6 3,6 250
DV 340 G2 0075S TP80OB 0,75 1450 4,9 3000 2,1 50 2,2 4,9 250
DV 340 G2 0110S TP90S 11 1450 7,2 3000 31 50 3,2 7,2 250
DV 340 G2 01508 TPOOL 15 1450 9,9 3000 4,3 50 4,4 9,9 400
DV 340 G2 0220M @ TPI10OLA 2,2 1450 14,5 3000 6,3 50 6,5 14,5 500
DV 340 G2 0300M  TP112MS 3 1450 19,8 3000 8,6 50 8,9 19,8 500
DV 340 G2 0400M TP112M 4 1450 26,4 3000 1,4 50 1,8 26,4 500
DV 340 G2 O0550M @ TP132MS 55 1450 36,2 3000 15,7 50 16,2 36,2 600
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Serie D / Standard / IEC

8.2 LEISTUNGEN

Nenndrehzahl G3

A DREHMOMENT

2xMn—= Dauerbetrieb mit Standardbellftung

- Dauerbetrieb mit Zwangsbellftung

Wechselbetrieb

Mn

.

1650 ZOOd DREHZAHL

Pn = Nennleistung an der Motorwelle

Mn = Kontinuierliches Nenndrehmoment

Ma = Kontinuierliches Drehmoment bei Mindestdrehzahl
Mb = Kontinuierliches Drehmoment bei H6chstdrehzahl
nn = Nenndrehzahl

nmin = Kontinuierliches Mindestdrehzahl

nmax = Kontinuierliches Héchstdrehzahl

nVST = Drehzahlschwelle fUr Zwangsbellftung

1C411 = STANDARD Beltftung

1C416 = ZWANGS Bellftung

(1) Mit 400 V Versorgungsspannung

(2) Bei 25°C Raumtemperatur und 4kHz Tragerfrequen

DV 340 G3 0043S TH71B 0,43 1650 2,5 2000 1,8 30 11 2,5 180
DV 340 G3 0064S TH80A 0,64 1650 3,7 2000 2,7 30 1,6 3,7 180
DV 340 G3 0095S TH80B 0,95 1650 55 2000 41 30 2,4 55 180
DV 340 G3 0130S TP90S 1,3 1650 7,5 2000 56 30 3,3 7,5 200
DV 340 G3 0190M  TP1OOLR 19 1650 11 2000 8,2 30 4,9 11 200
DV 340 G3 0260M TP100OL 2,6 1650 15,1 2000 1,2 30 6,6 15,1 300
DV 340 G3 0380M TP112M 38 1650 22,1 2000 16,4 30 9,7 22,1 350
DV 340 G3 0520M TP132S 52 1650 30,2 2000 22,4 30 13,3 30,2 350
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Serie D / Standard / IEC

8.2 LEISTUNGEN

Nenndrehzahl G4

A DREHMOMENT
2xMn——

TECHNISCHER KATALOG

Dauerbetrieb mit StandardbelUftung
- Dauerbetrieb mit ZwangsbelUftung

Wechselbetrieb
—1.6 x Mb

—Mb

.

0 50 n

VST

Pn = Nennleistung an der Motorwelle

Mn = Kontinuierliches Nenndrehmoment

Ma = Kontinuierliches Drehmoment bei Mindestdrehzahl
Mb = Kontinuierliches Drehmoment bei H6chstdrehzahl
nn = Nenndrehzahl

nmin = Kontinuierliches Mindestdrehzahl

nmax = Kontinuierliches Héchstdrehzahl

nVST = Drehzahlschwelle fUr Zwangsbellftung

1C411 = STANDARD Beltftung

1C416 = ZWANGS Bellftung

(1) Mit 400 V Versorgungsspannung

(2) Bei 25°C Raumtemperatur und 4kHz Tragerfrequen

1,6

D
DV 340 G4 0043S

TH71A 0,43 2450
DV 340 G4 0064S TH71B 0,64 2450 2,4
DV 340 G4 0095S TH80A 0,95 2450 3,6
DV 340 G4 0130S TP80OB 13 2450 4,9
DV 340 G4 0190M TP9OS 1,9 2450 7,2
DV 340 G4 0260M TPOOL 2,6 2450 9,9
DV 340 G4 0380M TPIOOLA 3,8 2450 14,5
DV 340 G4 0520M  TPN2MS 52 2450 19,8

2450

Nmax (PM) [ Mb (Nm) (1) | Pmin (rPmM) IO
Ic41 | Ic416
1.2 50 0.7 16

3000 DREHZAHL

nyst (rom) (2)

3000 250
3000 1,8 50 1,1 2,4 250
3000 2,6 50 1,6 3,6 250
3000 3,6 50 2,2 4,9 250
3000 53 50 3,2 7,2 250
3000 7,3 50 4,4 9,9 400
3000 10,7 50 6,5 14,5 500
3000 14,6 50 8,9 19,8 500
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8.3 MABE TECHNISCHER KATALOG

8.3.1 Bauformen B5

LB1

“iwerter | mot | x | v L 'm 'z R [ ac | P | D L&l iz | tm | A
B >z s 130 o1 27 | 260 139 160 14 j6 30 | 209 276 200
B >z s 130 o1 31 264 158 200 196 40 233 304 209
[ s | 90s 233 | 158 139 o1 | 42 | 275 173 200 246 50 | 248 325 221
BT >z s 130 o1 | 42 | 275 173 200 246 50 273 350 221
| s | 100 [EPEEIEERL:REEREE] o1 50 283 191 250 286 60 308 390 232
B 28 193 152 102 33 291 173 200 246 50 | 248 304 215
B 28 193 12 102 33 291 173 200 246 50 273 350 215
B 2>s8 93 152 102 41 299 191 250 286 60 308 390 224
[ M | m 258 | 193 152 102 | 44 | 302 21 250 286 60 323 419 238
B 28 193 152 102 58 316 249 | 300 38 k6 80 372 462 276
B 28 193 152 102 58 316 249 | 300 38 k6 80 410 514 276
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8.3 MABE TECHNISCHER KATALOG

8.3.2 Bauformen B14

B LB1 N
X
i -
i = / “’"E
8 e
L) e
s = [1® (— ~)-—-—] >
i A
Y v

14 j6 30

B >z s 130 91 31 264 158 120 196 40 233 304 209
B 3 s | 130 91 42 275 173 140 246 50 248 325 221
BT >z s 130 91 42 275 173 140 246 50 273 350 221
| s | 100 [EPEEIEERL:REEREE] o1 50 283 191 160 286 60 308 390 232

[ m | 90s 258 | 193 152 102 42 275 173 140 246 50 | 248 304 215
[ M | 9oL 258 | 193 152 102 42 275 173 140 246 50 273 350 215
B 2>s8 93 152 102 41 299 191 160 286 60 308 390 224
BT s 93 152 102 44 302 21 160 286 60 323 419 238
B 28 193 12 102 58 316 249 | 200 38 k6 80 372 462 276
B 28 193 12 102 58 316 249 | 200 38 k6 80 410 514 276

“iwerter | mot | x | v L 'm 'z R [ ac | P | D L&l iz | tm | A
B >z s 130 o1 27 | 260 139 105 209 276 200
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Serie D / Standard / IEC

8.3 MABE TECHNISCHER KATALOG

8.3.3 Bauformen B3

- - - -]

TR S —— PP

ng |

|

LB
LB1

158 139 91 14 j6 30

B 233 18 139 91 31| 264 158 196 40 233 304 | 209 156 49 100 = 80
B 233 158 139 91 42 275 173 24)6 50 248 325 221 | 172 54 100 90
B 233 58 139 o1 42 275 173 24j6 50 273 350 221 | 172 54 125 | 90
B 233 158 139 91 50 283 191 28j6 60 308 390 232 192 62 140 100

B 258 93 152 102 33 201 173 24)6 50 248 304 215 | 172 54 100 | 90
B 28 93 152 102 33 201 173 24j6 50 273 350 215 | 172 54 125 | 90

B 258 93 152 102 41 299 191 28j6 60 308 390 224 192 62 140 100
B 8 93 152 102 44 302 21 28j)6 60 323 | 419 | 238 | 221 69 140 T2
BEEEREE 28 93 152 102 58 316 249 38k6 80 372 | 462 | 276 | 260 87 140 132
BT 258 93 152 102 58 316 249 38k6 80 410 | 514 | 276 | 260 87 140 | 132

“inverter | Mot | x | v | L | M |z | R Lac| D lel ts | ter | A> | A8 | c | B8 | H_
[ s | 7 S 27 260 139 209 | 276 200 132 44 90 71
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8.4 GEWICHTE TECHNISCHER KATALOG

Mt | Pw [ k|

TH71B 0,37 9,2

TH80A 0,55 7

TP80OB 0,75 15,5

TP9OS 1,1 20,9

TPOOL 1,5 22,0
Mt | Pw [ k|

TH71B 0,37 9,3

TH80A 0,55 1,8

TP80OB 0,75 15,6

TP9OS 1,1 21,0

TPOOL 15 221

TP10OOLA 2,2 30,4

TPN2MS 3 38,4

TP112M 4 38,3

TP132MS 55 64,4



Serie D / Standard / IEC

9.1 ZUBEH®R UND OPTIONEN

Drivon wurde im Sinne der Modularitat entwickelt, die einen Ausbau der Standardfunktionen des Produkts mittels
speziellen, in der Auftragsphase wahlbaren Hardware-Erweiterungen ermoglicht. Alle optional erhéltliche Zubehorteile,
mit Ausnahme der Intelligenten Tastatur (KP), mulssen bei der Bestellung ausgewahlt werden.

Intelligente Tastatur (KP Option)

Die optionale KP-Tastatur bildet eine Schnittstelle zwischen Steuerung und Uberwachungssystem, die dem Bediener
Folgendes ermdéglicht:

e den Klemmkastenumrichter anhand zwei entsprechender Tasten in beiden Laufrichtungen zu starten

e den Klemmkastenumrichter Uber das dank des Tastaturdisplays navigierbaren MenUls zu parametrisieren

e das Kopieren von bis zu 4 verschiedenen Konfigurationssatzen, welche die gleichen Betriebsparameter erfordern, und
deren unendliche Replikation auf dem Drivon Klemmkastenumrichter;

e die Uberwachung des Status des Klemmkastenumrichters und Diagnose seines Betriebs;

e das Starten des Motors im JOG-Modus.

Die Tastatur kann wie folgt verwendet werden:

1. Zeitweiliger Fernanschluss
Der Benutzer schlieBt die Tastatur Uber den entsprechendem Stecker RJ, der Uber den Deckel zuganglich ist, schnell
an den Wechselrichter an (Schutzart IP20).

2. Dauerhafter Fernanschluss

Der Benutzer verbindet die Tastatur am Wechselrichter anhand einer Kabelverschraubung (Schutzart IP55). Die
Tastatur ist nicht mechanisch am Wechselrichter befestigt.
3. Dauerhaft integrierter Anschluss

Der Benutzer verbindet die Tastatur elektrisch und mechanisch mit dem Wechselrichter (Schutzart IP66).
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9.1 ZUBEH®R UND OPTIONEN

E/A Erweiterungsmodul (I0A, IOB Optionen)

Das E/A-Erweiterungsmodul ermdglicht das Zuflgen digitaler und analoger Schnittstellen an der Basis-Schnittstelle des
Klemmkastenumrichters. Diese Erweiterungen sind mit folgenden Verbindungen méglich:

Eingang fur Temperatursensor PT1I00/NTC/PTC

1 analoger Hilfseingang +/-10 V oder 4-20 mA

1 digitaler Frequenzeingang, ausgelegt fur bis zu100 kHz mit 24V
1 digitaler Hilfsausgang 24 V

1 digitaler Ausgang Wechselrelais (max. 250 V)

1 Analogausgang 0-10 V mit max. Bandbreite 500 Hz

Das selbe Modul ist in zwei Versionen IOA und IOB verflgbar, die sich durch die Art des elektrischen Anschlusses mit dem
Umfeld unterscheiden:

e |OA: Version mit Kabelverschraubung
e |OB: Version mit zwei Verbindern M12 A-Code (Stecker fur Input-Signale, Steckdose fur Output-Signale)

Potentiometer und Betriebswahlschalter (PS Option)

Dieses zusatzliche Modul bietet dem Benutzer an der AuBenseite einen Potentiometer und einen Richtungswahlschalter
(Schutzart IP66) fur die manuellen Steuerungen des Starts und die Wahl der Geschwindigkeit.

e Singleturn-Potentiometer zur Auswahl der Frequenz O...fmax (Hz)
e Richtungswahlschalter mit drei Positionen FWD/STOP/REV

Die minimalen und maximalen Frequenzen sowie die Beschleunigungs- und Bremsrampe werden werksseitig eingestellt.
Der Benutzer kann Uber die KP-Tastatur oder den USB-Anschluss am PC mit Software tool BSi Motovario eine andere

Einstellung vornehmen.

Elektromechanisches Bremsmodul (EMB Option)

Das elektromechanische Bremsmodul dient der Kontrolle und Steuerung eines selbstbremsenden Motors, der mit einer
DC-Bremse ausgestattet ist. Dieses Modul steuert das Ein- und Ausschalten der Bremse in absoluter Synchronisation mit
den dynamischen Bewegungen des Motors vollkommen unabhangig und zwar mittels einer flexiblen Parametrisierung
(steht dem Benutzer zur Verflgung) der Ansprechzeiten und -geschwindigkeiten. Es ist flr alle Versorgungstpyen
(Iph230V und 3ph400V) des Drivon verfUgbar. Der Wechselrichter dient der unabhangigen Versorgung der
Bremsspule. Der Benutzer muss keine Montage und Verkabelung mehr vornehmen , da diese bereits werksseitig
erfolgen. Diese Option muss in der Auftragsphase angefordert werden.
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9.1 ZUBEH®R UND OPTIONEN

Modul fiir die dynamische Bremsung (BC Option)

Drivon lauft im Vier-Quadranten-Betrieb und kann den Motor daher auch dann steuern, wenn dieser als Generator in den
Bremsphasen fungiert und, im Allgemeinen, wenn die mechanische Last dazu neigt den Motor in Bezug auf die
Steuergeschwindigkeit zu beschleunigen. Die BC-Option ermdglicht die Streuung der Regenerierungsenergie des Motors
auf einen zusatzlichen Widerstand und ermoglicht dem Drivon damit, die Last mit einer Leistung zu bremsen, die der
Nennleistung des Motors entspricht. Diese Option besteht aus einem Widerstandselement und einem elektronischen
Element fUr die Kontrolle, die beide an der Seite des Wechselrichters befestigt sind. Beim selbstbremsenden Motor hat das
BC-Modul auch die Funktion des EMB-Moduls.

Profibus Kommunikationsmodul DPV1 (PDP Option)

Dieses auf Anfrage erhaltliche Modul gewéahrleistet die Kommunikation Uber den Standard-Feldbus Profibus DPV1. Das
Modul bietet die Zuweisungsméglichkeit der Netzwerkadresse Uber manuelle Drehwahlschalter an der Vorrichtung sowie,
bei Bedarf, den aktivierbaren Leitungsabschlusswiderstand mittels Jumper, der dem Benutzer zur Verfigung steht. An der
AuBenseite des Moduls befinden sich zwei Verbinder M12 B-Code (Stecker und Steckdose) flr den Leitungsanschluss an
das Netzwerk vor Ort.

Ethercat Kommunikationsmodul (ETC Option)

Dieses optionale Modul stellt die Schnittstelle zwischen Hardware und Software flr die Ethernet-Real-Time Netzwerke mit
Ethercat-Profil her. An der AuBenseite des Moduls befinden sich zwei Verbinder M12 D-Code Steckdose flr einen
Leitungsanschluss an das Netzwerk vor Ort.
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9.1 ZUBEH®R UND OPTIONEN

Profinet Kommunikationsmodul (PNT Option)

Dieses optionale Modul stellt die Schnittstelle zwischen Hardware und Software flr die Ethernet-Real-Time Netzwerke mit
Profinet-Profil her. An der AuBenseite des Moduls befinden sich zwei Verbinder M12 D-Code Steckdose flr einen
Leitungsanschluss an das Netzwerk vor Ort.

Ethernet IP Kommunikationsmodul (ETN Option)

Dieses optionale Modul stellt die Schnittstelle zwischen Hardware und Software flr die Ethernet-Real-Time Netzwerke mit
Ethernet IP-Profil her. An der AuBenseite des Moduls befinden sich zwei Verbinder M12 D-Code Steckdose flr einen
Leitungsanschluss an das Netzwerk vor Ort.

Not-Aus-Taste (FEM Option)

Bei dieser Option handelt es sich um eine duBere Not-Aus-Taste, welche die STO-Funktion des Drivon aktiviert. Durch
Dricken der Taste wird die Versorgung des Motors in vollkommen sicherem Zustand gemaf EN ISO 13849-1 und EN61508
unterbrochen, jedoch die Versorgung des Wechselrichters beibehalten.
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10.1 VERKAUFSBEDINGUNGEN

ACHTUNG!

Die technischen Daten und Informationen in diesem technischen Katalog entsprechen dem heutigen Wissenstand. Sie
ersetzen die bisherigen Katalogangaben. Technische Anderungen bleiben vorbehalten. Wir behalten uns vor, technische
Angaben, Abmessungen und Gewichte, welche Sie im Katalog finden, ohne Voranklndigung zu dndern. Bitte kontaktieren
Sie gegebenenfalls unser technisches Biiro. Die Abbildungen/ Illustrationen kénnen vom tatsachlichen Produkt abweichen.
Sie finden die oben erwahnten Daten und Informationen auf www.motovario.com; Bitte besuchen sie regelmaBig unsere
Website um Uber mégliche Anderungen von Leistungsdaten u/o Eigenschaften unserer Produkte am neuesten Stand zu
bleiben.

Alle Lieferungen und Leistungen durch die MOTOVARIO erfolgen unter den Allgemeinen Geschaftsbedingungen, diese
sind verfUgbar auf unserer Internetseite:

http://www.motovario.com/deu/unternehmen/verkaufsbedingungen

ACHTUNG: Lieferinformation

Dieser Katalog bezieht sich auf die Klemmkastenumrichter DRIVON, die sich aus dem von Motovario. Gelieferten
Elektromotor und dem Umrichter zusammensetzen. Jeder beliebige sonstige Anschluss ausschlieBlich des Umrichters an
Elektromotoren anderer Hersteller garantiert nicht die in diesem Katalog angegebene Leistung und ist somit von den
Garantiebedingungen von Motovario S.p.A. ausgeschlossen.
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