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ANVÄNDNING
Ställdonet MS-35M4-LR är avsett för reglering av
spjäll, ledskenor och ventiler.

Styrsignalen är valbar ström- eller spänningssignal.
Lägesutsignal finns för både ström- och spännings-
signal.

Ställdonet har valbar funktion för flödeslinjärisering
av vridspjällsventiler.
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Elektriskt ställdon med inbyggd
lägesregulator & lägesutsignal för styrning
& reglering av spjäll, ledskenor och ventiler

catrone
® Drift- och montageinstruktion
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UTFÖRANDE
Ställdonet har en robust konstruktion avsedd för an-
vändning i såväl pannrumsapplikationer som indu-
striella miljöer.

Ställdonet kan monteras i alla lägen och kräver nor-
malt inget underhåll. Ställdonet har som standard
fyra gränslägesbrytare:

� 2 st för justering av vridningsvinkeln mellan
0...130°

� 2 st för signalering av mellanläge

Ställdonet har en inbyggd lägesregulator som an-
vänds till att styra ställdonet med en kontinuerlig
ström- eller spänningssignal.

Lägesregulatorn jämför den inkommande styr-
signalen (Börvärdet) med en signal från återförings-
potentiometern (Ärvärdet) och manövrerar ställdo-
net till balans. Det finns en neutralzon på 2% av
reglerområdet, där ingen reglering sker.

Styrsignalen kan väljas för Volt eller mA. Styrsigna-
lens arbetsområde kan programmeras till en del av
hela området, t.ex. 4...20 mA eller 0...5 Volt.

Startpunkt och reglerområde är programmerbara
inom 0...130°. Rotationsriktning är valbar med om-
kopplare. Lägesregulatorn har inbyggd generell
linjärisering av vridningsvinkel, anpassad för
momentomvandlare typ MTS-70.

För enkel injustering är lägesregulatorn försedd
med lysdioder som indikerar när ställdonet stänger
resp. öppnar samt en lysdiodstapel i 10 steg för
aktuellt läge. Ställdonet kan stängas och öppnas
manuellt via tryckknappar på lägesregulatorn.

TILLBEHÖR

MTS-10
Montagesats för kraftöverföring med hävarm
Montagesatsen är avsedd att användas när spjäll
ska styras med hävarm.
Satsen omfattar:

� Konsol med fästbultar för ställdonet

� Hävarm för ställdonet

� Kulleder för hävarm, 2 st

� Fjädrande dragstång

MTS-20
Montagesats för kraftöverföring med wire
Montagesatsen är avsedd att användas när spjäll
ska styras med wire, t.ex. hängspjäll.
Satsen omfattar:

� Konsol med fästbultar för ställdonet

� Linhjul för ställdonet

MTS-70
Montagesats med momentomvandlare för
kraftöverföring från motoraxel till ventilspindel
Montagesatsen är avsedd att användas när ställdo-
net ska monteras på en vridspjällsventil.

Momentomvandlaren ger ett stort vridmoment, 160
Nm, när ventilbladet är i stängt läge. Därefter avtar
vridmomentet med ökande öppning. Det höga vrid-
momentet erhålles genom en hävarmsutväxling där
hävarmen är mycket liten vid stängt läge. Häv-
armens längd ökar därefter successivt med öpp-
ningen.
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HANDHAVANDE
I instruktionen förekommer orden MEDURS och
MOTURS. Detta avser rotationen på det stora kugg-
hjulet, se figur nedan.

Tryckknappar SW1 och SW2
Nedför stora kugghjulet sitter 2 tryckknappar. De
används för att handköra motorn och för att pro-
grammera lägesutsignal samt styrsignal. När sta-
tusdioden [LED4] blinkar 2,3 eller 4 gånger är tryck-
knapparna i funktion. Se kapitel Igångkörning på si-
dan 5 för ytterligare instruktioner.

Lysdioder LED1 och LED2
Lysdioderna visar att motorn får signal att köra.
LED1 indikerar MOTURS rotation och LED2 indike-
rar MEDURS rotation.

Lysdiodstapel LED3
Stapeln visar aktuell vridningsvinkel i 10 steg. När
ställdonet är helt stängt är hela stapeln släckt. Vid
10% öppet (av inställt reglerområde) är första ste-
get tänt osv. till helt öppet då hela stapeln är tänd.

Om generell flödeslinjärisering av vald (DIL1:2 i
läge ON) visar stapeln flödet genom vridspjället.

Statusdiod LED4
Vid normal drift och automatiskt reglering av ställdo-
net är statusdioden tänd med fast sken.
När handkörning av ställdon är aktiverad [DIL1:3]
blinkar statusdioden 2 gånger.
När programmering av lägesutsignal är aktiverad
[DIL1:4] blinkar statusdioden 3 gånger och när pro-
grammering av styrsignal är aktiverad [DIL1:5] blin-
kar statusdioden 4 gånger.

Miniatyromkopplare DIL1
På vänster sida av mönsterkortet finns en 8-polig
miniatyromkopplare. Funktionen för den visas i
nedanstående tabell.

Nr OFF ON

1 MOTURS rotation vid
ökande styrsignal.
Alternativt:
Direkt reglering vid
linjärisering för moment-
omvandlare typ MTS-70.

MEDURS rotation vid
ökande styrsignal.
Alternativt:
Omvänd reglering vid
linjärisering för moment-
omvandlare typ MTS-70.

2 Ställdonets vridnings-
vinkel (reglerområde) är
proportionellt mot styrsig-
nalen.

Lägesutsignalen är pro-
portionell mot ställdonets
vridningsvinkel (reglerom-
rådet).

Generell linjärisering av
flödet genom ett vridspjäll
av dim.100. Används till-
sammans med moment-
omvandlare typ MTS-70.
Flödet genom vridspjället
är proportionellt mot styr-
signalen.

Lägesutsignalen är pro-
portionell mot flödet ge-
nom vridspjället.

3 AUTO Handkörning av motor.
Ställdonet kan handköras
moturs med [SW1] och
medurs med [SW2].

OBS! Detta läge är ett
programmeringsläge och
vridningsvinkeln regleras
INTE automatiskt.

4 AUTO Programmering av läges-
utsignal. Se kapitel
"IGÅNGKÖRNING" på
sidan 5 för instruktioner.

OBS! Detta läge är ett
programmeringsläge och
vridningsvinkeln regleras
INTE automatiskt.

5 AUTO Programmering av styr-
signal. Se kapitel
"IGÅNGKÖRNING" på
sidan 5 för instruktioner.

OBS! Detta läge är ett
programmeringsläge och
vridningsvinkeln regleras
INTE automatiskt.

6 Lägesutsignal på plint 34 är 0...10 Volt för regler-
området.

Lägesutsignal på plint 35
är 4...20 mA för regler-
området.

Lägesutsignal på plint 35
är 0...20 mA för regler-
området.

7 Använd Volt (plint 31)
som styrsignal.

Använd mA (plint 32)
som styrsignal.

8 Används ej. Ska stå i läge OFF.

Från fabrik står alla omkopplare i läge OFF (om ej
annat överenskommits vid beställning).
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FLÖDESLINJÄRISERING
Lägesregulatorn har en valbar funktion för linjärise-
ring av vridningsvinkeln på en vridspjällsventil.
Linjäriseringen är anpassad för moment-
omvandlare typ MTS-70 och mjuktätande vridspjäll.

Linjäriseringen aktiveras genom att ställa DIL1:2 i
läge ON.

Inkommande styrsignal (börvärdet) ska ange hur
mycket flöde (genomströmning) man önskar genom
vridspjällsventilen. Om styrsignalen är mindre än
1% av reglerområdet så kommer ventilen att vara
helt stängd. När styrsignalen är större än 99% är
ventilen helt öppen. Vid t.ex. 30% styrsignal (3 Volt
om 0...10 Volt används) kommer ventilen att vara så
mycket öppen så att cirka 30% av maxflödet passe-
rar genom ventilen.
OBS! För att detta ska gälla så måste differens-
trycket över ventilen vara konstant oavsett ventilens
läge.

Lägesutsignalen och lysdiodstapeln visar flödet ge-
nom ventilen. När regleringen är i balans ska styr-
signalen (börvärdet) och lägesutsignalen (ärvärdet)
vara lika stora.

3-vägs ventil
Vill man använda 2 ventiler för att tillsammans simu-
lera funktionen av en 3-vägs ventil så kan den ena
ventilen köras "baklänges". Detta aktiveras genom
att ställa både DIL1:1 och DIL1:2 i läge ON på den
lägesregulator som styr returflödet.

Inkommande styrsignal räknas om så att min. signal
ger ett börvärde på 100% och max. signal ett bör-
värde på 0%. Vid t.ex. 30% styrsignal (3 Volt om
0...10 Volt används) kommer börvärdet räknas om
till 70% och returventilen att reglera till 70% av max-
flödet för ventilen. På detta sätt kan samma styrsig-
nal användas till bägge lägesregulatorerna och
ventilerna kommer att gå mot varandra för att till-
sammans ge 100% flöde oavsett blandningsförhål-
lande.

På den andra lägesregulatorn, som styr utgående
flöde, ska DIL1:1 vara i läge OFF och DIL1:2 i läge
ON.
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IGÅNGKÖRNING

Inställning av gränslägen och vridningsvinkel
Om ställdonet är levererad med en momentarm typ
MTS-70 monterad från fabrik så är punkt 1..5 redan
utförda av fabriken.

1 Ställ DIL1:3 i läge ON och anslut matningsspän-
ningen till ställdonet. Statusdioden ska nu blinka
2 gånger.

2 Handkör ställdonet till helt stängt läge med hjälp
av tryckknapparna nedanför stora kugghjulet.
Om du använder den högra tryckknappen [SW2]
för att stänga ställdonet så är rotationsriktningen
rätt. Använder du den vänstra tryckknappen
[SW1] för att stänga ställdonet så behöver du
växla rotationsriktningen. Ställ DIL1:1 i läge ON
för att växla rotationsriktningen.

3 Gränsläge G1, närmast kretskortet, stoppar
medurs rotation. Gränsläge G2 stoppar moturs
rotation. Justera gränsläge G1 (G2 vid växlad ro-
tationsriktning) så att ställdonet stoppar vid helt
stängt läge. Nocken ska precis påverka mikro-
brytaren från sidan närmast elmotorn (längst
bort från elmotorn vid växlad rotationsriktning).

4 Handkör ställdonet till helt öppet läge med hjälp
av tryckknapparna nedanför stora kugghjulet.
Du använder den vänstra tryckknappen [SW1]
(högra tryckknappen [SW2] vid växlad rotations-
riktning) för att öppna ställdonet.

5 Gränsläge G1, närmast kretskortet, stoppar
medurs rotation. Gränsläge G2 stoppar moturs
rotation. Justera gränsläge G2 (G1 vid växlad ro-
tationsriktning) så att ställdonet stoppar vid helt
öppet läge. Nocken ska precis påverka mikro-
brytaren från sidan längst bort från elmotorn
(närmast elmotorn vid växlad rotationsriktning).

Inställning av lägesutsignal
Om ställdonet är levererad med en momentarm typ
MTS-70 monterad från fabrik så är punkt 6..13 re-
dan utförda av fabriken.

6 Vrid stora kugghjulet medurs (moturs vid växlad
rotationsriktning) så att lysdiodstapeln är helt
släckt.

7 Handkör ställdonet till helt stängt läge.
Ställ DIL1:4 i läge ON och DIL1:3 i läge OFF. Sta-
tusdioden ska nu blinka 3 gånger.

8 Tryck på vänstra tryckknappen [SW1] och håll
den intryckt tills statusdioden blinkar snabbt,
släpp sedan tryckknappen. Kontrollera att lys-
diodstapeln är helt släckt. Rör INTE det stora
kugghjulet. Det kommer att förstöra inställningen.

9 Ställ DIL1:3 i läge ON. Statusdioden ska nu blin-
ka 2 gånger.

10 Handkör ställdonet till helt öppet läge. Rör INTE
det stora kugghjulet.

11 Ställ DIL1:3 i läge OFF. Statusdioden ska nu blin-
ka 3 gånger.

12 Tryck på högra tryckknappen [SW2] och håll den
intryckt tills statusdioden blinkar snabbt, släpp
sedan tryckknappen. Kontrollera att lysdiodsta-
peln är helt tänd.

13 Ställ DIL1:4 i läge OFF för att avsluta inställning
av lägesutsignal. Ställdonet kommer nu att reg-
lera efter styrsignalens värde och statusdioden
lyser med fast sken.

Val av styrsignal
14 Från fabrik är ställdonet levererad för en styrsig-

nal på 0...10 Volt (plint 31). Önskas mA (plint 32)
så måste DIL1:7 ställas i läge ON (4...20 mA från
fabrik).

Inställning av styrsignal
15 Styrsignalens område kan programmeras valfritt

inom 0...10 Volt resp. 0...20 mA, t.ex. 0...5 Volt,
2...10 Volt eller 4...12 mA.

16 Ställ DIL1:5 i läge ON. Statusdioden ska nu blin-
ka 4 gånger.

17 Anslut den styrsignal du vill använda för att styra
ställdonet till helt stängt läge, t.ex. 2 Volt, på plint
31 (plint 32 om styrsignalen är mA och DIL1:7 är i
läge ON).

18 Tryck på vänstra tryckknappen [SW1] och håll
den intryckt tills statusdioden blinkar snabbt,
släpp sedan tryckknappen.

19 Anslut den styrsignal du vill använda för att styra
ställdonet till helt öppet läge, t.ex. 5 Volt, på plint
31 (plint 32 om styrsignalen är mA och DIL1:7 är i
läge ON).

20 Tryck på högra tryckknappen [SW2] och håll den
intryckt tills statusdioden blinkar snabbt, släpp
sedan tryckknappen.

21 Ställ DIL1:5 i läge OFF för att avsluta inställning
av styrsignal. Ställdonet kommer nu att reglera
efter styrsignalens värde och statusdioden lyser
med fast sken.

Återställning till fabriksvärden
Ställdonet är fabrikslevererat för en vridningsvinkel
på 0...130° och en styrsignal på 0...10 Volt (4..20 mA).

22 Ställ DIL1:4 i läge ON (lägesutsignal/vridnings-
vinkel) och/eller DIL1:5 i läge ON (styrsignal).
Statusdioden ska nu blinka 3 eller 4 gånger.

23 Tryck på bägge tryckknapparna samtidigt [SW1
och SW2] och håll dem intryckta tills statusdio-
den blinkar snabbt, släpp sedan tryckknapparna.

24 Ställ DIL1:4 och DIL1:5 i läge OFF. Ställdonet
kommer nu att reglera efter styrsignalens värde
och statusdioden lyser med fast sken.

Anm. Fabriksinställningar kan vara ändrade vid le-
verans om så har överenskommits vid beställning.
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DIMENSIONER
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ELEKTRISK INKOPPLING

ÖVERSÄTTNING FRÅN MS-33M4-LR
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TEKNISKA DATA

Ställdon
Drifttyp: Klass I 100%
Vridmoment: Nom. 30 Nm,

Max. 35 Nm
Matningsspänning: 230 VAC, +15, -10 %

alt. 24 VAC, +15, -10 %
Effektbehov inkl.
lägesregulator: 14 VA
Gångtid vid 50 Hz
matningsspänning: 60 sekunder för 90°
Gångtid vid 60 Hz
matningsspänning: 50 sekunder för 90°
Vridningsvinkel: Justerbar 0...130°
Omgivningstemperatur: -15...+55 °C
Skyddsklass: IP 54
Kabelgenomföringar: 3 x M20 x 1,5
Elektrisk anslutning: 2 x 1,5 mm2/per terminal

reglersignaler: 1 x 1,5 mm2/per terminal
Material:
El-motor 1-fas, synkronmotor
Växel Härdat stål
Utgående axel Stål ø15mm 12x12mm
Kapsling Svart Polykarbonat
Vikt: 2,7 kg exkl. tillbehör
Belastning
gränslägesbrytare: 250 VAC for 50 000 väx-

lingar: 3 A
250 VDC for 50 000 väx-
lingar: 0.2 A

Lägesregulator
Styrsignal (mA): 0/4...20 mA

Ri = 33 ohm
Styrsignal (Volt): 0...10 Volt

RL = 430 kohm
Lägesutsignal (mA): 0/4...20 mA

max RL = 500 ohm
Lägesutsignal (Volt): 0...10 Volt

Ri = 0 ohm
Startpunkt: Programmerbar 0...130°
Reglerområde: Programmerbar 0...130°
Neutralzon: 2% (fast)

TILLBEHÖR
� Hävarmssats med motorkonsol MTS-10

� Linhjulssats med motorkonsol MTS-20

� Momentomvandlare för vridspjällsventil MTS-70
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AB Micatrone Telefon: 08-470 25 00
Åldermansvägen 3 Fax: 08-470 25 99
171 48 SOLNA Internet: www.micatrone.se
SVERIGE E-mail: info@micatrone.se

web reference - http://www.micatrone.se/prod_detail.php?secID=1&lang=se&catID=46&main=23&id=67
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