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Micatrone

Programmering

MicaFlex reglersystem for dragskap

Dragskapsreglering

Mi-213se_2005-10-27

OBSERVERA'!
Las igenom hela instruktionen innan Du bérjar.

Programmering

MicaFlex Dragskapsreglering ar ett programmer-
bart system for reglering och 6vervakning av hastig-
heten i dragskapsoppningen.

Operatoren har till sin hjalp 4 st tangenter:

"Normal Flow", "High Flow", "Low Flow" och
“Test/Reset".
Flow 0.50 m/s
Normal [ KBD]
Normal Caution Alarm
A
NORMAL HIGH Low
FLOW FLOW FLOW
RESET
figur 1

Tangenterna andrar funktion sa att programmering
kan utféras genom att halla "Low Flow"-tangenten
nedtryckt ca 20 sekunder.

Innan funktionsvaxling sker andras driftlaget till
‘Normal Flow’ varefter displayen visar:

MF - FHC
PROGRAM-MENU

Alarm

TEST
RESET

Normal Caution

NORMAL HIGH Low
FLOW FLOW FLOW

figur 2

OBS ! Tangenten maste hallas intryckt hela tiden.

Med YAl &r det majligt att bladdra mellan parame-
tergrupperna.

1. Current values

. System settings
. Outputs

. Pressure

. Flow

. Alarms

. P12 controller

. Communication
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. Internals

Nar parametergruppen som skall programmeras
eller kontrolleras visas, tryck pa PGM.

Nar gruppens forsta parameter visas, valj med X4
den parameter som skall programmeras och tryck
pa PGM.

Programmering av siffror

Varje siffra programmeras var for sig. Siffran som
kan andras blinkar. Tryck Xl fér att &ndra varde pa
siffran. Tryck pa PGM for att hoppa till nasta siffra.
Nar alla siffror ar programmerade tryck PGM varvid
texten pa hela raden blinkar.

For att avbryta felaktig programmering tryck ESC
och sedan PGM for att utféra ny programmering.

Enhet eller varde programmering

Tryck Y|4 for att &ndra enhet/varde. Efter valet
tryck PGM varvid texten pa hela raden kommer att
blinka.

Avsluta programmering

Tryck ESC for att atervanda till parametergruppen.
Tryck ESC for att lamna programmeringslaget och
atervanda till operatdrsmenyn.

OBS ! Det ar alltid mgjligt att avbryta felaktig pro-
grammering med ESC innan Du trycker pa PGM.




Parameterlista

Par. |Ledtext |Omrade Virde Par. | Ledtext |Omrade Vérde
nr: .. nr: ..
Forval |Nytt Forval | Nytt
Internals 15| Reset 2 OFF ON
ON
0|Prog ver 0.00..9.99 | 16| Res hold FOREVER| FOREVER
Current values TIMED
100 |dP -32768...32767 17 Hold [s] 0...3600 0
18 | Beeper OFF| AL1+AL2
101 | Flow -32768...32767 ALARM 1
102 | PI2 0.00...100.00 ALARM 2
AL1+AL2
103 | P12 CSP -32768...32767
PI2 controller
105 | Mute Input OPEN
CLOSED 36 | Mode AUTO AUTO
HAND
106 | SPD1 Input OPEN
CLOSED 37 | Output DIRECT| REVERSE
107 | SPD2 Input OPEN REVERSE
CLOSED 53| SP Normal | -32768..32767  0.5500
System settings 55| SP High -32768...32767|  0.5500
5| Damping[s] 0.0..9.9 0.1 62|SPLow | -32768..32767| 05500
57| SPD1 In OFF| SP HIGH
Outputs SP HIGH
20 | Signal 1 0.10vV|  0..10V FORCEHI
210V 63| SPD2 In OFF| SPLOW
0..20mA SP LOW
4..20mA FORCELO
22 | Signal 2 g}gg 0..10v 58 | ForceHi 0.00..100.00|  100.00
0..20mA 64 | ForcelLo 0.00...100.00 0.00
4..20mA
39| NZ [%] 1..50 6
Pressure 40| P-band 0...9999 0
23 | MinCal[Pa] | -32768...32767 00000 41| imefs] 0999 3
24 | MaxCal[Pa] -32768...32767 00004 42| BZ 0...100 10
Flow 43| Itime BZ 0..999 6
32 | Max flow 0.00...327.67 2.00 Communication
33| Scale flw 0.00..327.67|  1.0000 47| Address 1 247 ”
34 | Set flow 0.00...327.67 0 48| Location o 32767 00000
Alarms 49 | Protocol COMLI COMLI
6 | Alarm 1 OFF LOwW 50 | Baud 600 b 4800 b
HIGH 1200 b
LOW 2400 b
8/LvI1N -3276.8...3276.7|  0.5000 4800 b
3276.8..3276.7|  0.5000 96005
65 v 11 R : 51 | Protect NO NO
66 |Lvi1L -3276.8...3276.7 0.5000 YES
9| BepDly1[s] 0...3600 6
74| RelDly1[s] 0...3600 0
10 | Reset 1 OFF ON
ON
11| Alarm 2 OFF LOW
HIGH
LOW
13|LvI2 N -3276.8...3276.7|  0.5000
67 |LvI2 H -3276.8...3276.7|  0.5000
68 |Lvi2L -3276.8...3276.7|  0.5000
14 | BepDly2[s] 0...3600 6
75 | RelDly2[s] 0...3600 0
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Flow 0.50 m/s
Normal [KBD]
Normal Caution Alar

/ genten nedtryckt ca 20
sekunder tills texteﬂ
i displayen visar:

MF - FHC
PROGRAM-MENU

For programmering:
Hall “Low Flow” tan-

Alarm

TEST
RESET

Normal Caution

NORMAL HIGH Low
FLOW FLOW FLOW

Tangenterna andrar
funktion

l
(PGM)

|

Hall ned tangenten tills PROGRAM-MENU visas i displayen

Current values
] A ¥

L— vaxlar parametergrupp i motsatt riktning

Outputs

Alarms

A lra e

System settingi{
}[PIZ controller

Communication

}Er‘essure J_Elow
}[ }Enter‘nals

o] (PGM)

-—2-—

Alarms N
Alarm 1

/Alar‘ms N
Lvl 1 N 0.5000
- /
/Alar‘ms N
Lvl 1 H 0.7000
= /
/Alar‘ms N
Lvl 1 L 0.2000
N >

LOW

Y 4l

(PGM) |rom

L«

(PGM)

(ESC)

Oppnar vald parametergrupp och tillater ingédende
parametrar att valjas

Vaxlar mellan ingaende parametrar for vald
parametergrupp enligt parameterlistan.

Enhet eller varde som skall programmeras blinkar.

Installning av enhet eller varde.

(&)

Programmering av nytt varde.

Parameter for enhet eller varde blinkar.
Vid programmering av ett siffervarde skall
varje siffra programmeras separat tills
samtliga siffror har slutat att blinka.

PGi

=

&

E Lamnar parametern och atergar till parametergrupp.

(ESC)

Lamnar parametergruppen och atergar till startmenyn.

&

FHC
Programmeringsguide

Notera programmerade varden bredvid respektive
parameter i parameterlistan.
Forprogrammerade varden finns i “Varde forval”.




Programmeringsinstruktion

Tryck pa “Low Flow” tangenten tills displayen visar:
MF-FHC

PROGRAM - MENY.

1. Current values

100 |dP -32768...32767
101 | Flow -32768...32767
102 | PI2 0.00...100.00
103 | PI2 CSP -32768...32767
105 | Mute Input OPEN

CLOSED
106 | SPD1 Input OPEN

CLOSED
107 | SPD2 Input OPEN

CLOSED

Visar aktuella mat- och reglerdata.

dP Differenstryck i Pa mellan
dragskap och laboratorium.

Flow Hastighet i m/s i luck&ppningen.
P12 Reglerutsignal i %

PI2 CSP Aktuellt bérvarde for regleringen
Mute Input Extern aterstallning av larm
SPD1 Input Tvangsstyrning av forcering
SPD2 Input Tvangsstyrning av lag hastighet

2. System settings

o.o...g.g\ 0.1 \ H

H 5 ‘ Damping[s] ‘

Dampning av hastighetsgivarens signal.
Valj aktuell tidskonstant (d@mpning) for flodesmat-
ningen 0...9,9 sekunder, normalt 0,1 sekunder.

3. Outputs

0..10vV
2.10V
0..20mA
4.20mA

0..10v
2.10V
0..20mA
4..20mA

20 | Signal 1 0...10V

22 | Signal 2 0...10V

Arvarde hastighet i lucképpning.
Valj signal enligt lista.
Reglerutsignal till stalldon
HSA-24SR 2...10V.

Vid andring fran Volt till mA maste dven omkopplare
pa moderkortet &ndras, se figur 3.

DI =0 B0,

Signal 1

Signal 2

(R

ﬁN J5
1 E E E E Signal 1
DIL1 Volt: 1 ON & 2 OFF
=z|l=zlolo Output/Utsignal mA: 1 OFF & 2 ON
1T IES I—1—2 Signal 2
S |2 12 |3 4
S |S o To o Tor o] Volt: 3 ON & 4 OFF
T N1 N mA: 3 OFF &4 ON

figur 3

4. Pressure

23| MinCal[Pa] | -32768...32767 00000
24 | MaxCal[Pa] | -32768...32767 00004
MinCal[Pa] Visar inprogrammerat minvarde

for tryckmatningen (0 Pa).

Visar inprogrammerat max varde
for tryckmatningen (4 Pa).

OBS! Dessa varden gar ej att andra.

MaxCal[Pa]

5. Flow
32| Max flow 0.00...327.67 2.00
33| Scale flw 0.00...327.67 1.0000
34 | Set flow 0.00...327.67 0

Max flow Beraknad hastighet motsvarande
4 Pa, se vidare Set flow.

Scale flw Skalat flédesvarde for max utsig-
nal och reglerparametrar.
Inprogrammerat varde 1 m/s =
max utsignal, detta varde ar moj-
ligt att &ndra.

Set flow Det beréknade flodesomradet un-

der Max flow korrigeras genom att
programmera denna parameter.

Intrimning av hastighetsmétning

Mat hastigheten i dragskapséppningen med ett re-
ferensinstrument. Matningen ska utféras enligt fast-
stallda normer for att erhalla ett medelvarde. Det av-
lasta medelvardet programmeras i Set flow. Nar sis-
ta siffran i Set flow har programmeras (hela textra-
den blinkar), korrigeras vardet automatiskt for ‘Max
flow’ sa att referensmatningen och reglercentralens
hastighet 6verensstammer.

Nar Set flow programmeras maste hastigheten i
dragskapsOppningen Overensstdmma med den
uppmatta hastigheten.
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6. Alarms Res hold FOREVER = Aterstalining géller
anda tills hastigheten ater ar nor-
6| Alarm 1 H?FE LOW mal, varvid alarmet aterstalls auto-
ng matiskt
TIMED = Larmet aterkommer efter
8|LVI1N [3276.8..3276.7 0-5000 inprogrammerad tid. D& hastighe-
65 Lvi1H -3276.8..3276.7)  0.5000 ten ater ar normal aterstélls larmet
66 |Lvl 1L -3276.8...3276.7 0.5000 automatiskt.
Hold [s Tid i sekunder for aterstallning av
9| BepDlylls] 03000 ° [] jarm om TIVED 4r vald,
74| RelDly1[s] 0...3600 0 Beeper Val av ljudlarmets funktion.
10 | Reset 1 OFF ON Vid extern aterstallning med slutande kontakt ar lar-

ON met aterstéllt s& lange kontakten ar sluten.

OFF Low
11| Alarm 2 HIGH Elférreglingsfunktion:

Low R . .

o Elférreglingens kontaktor matas via en normalt slu-
13|LvI2N 3276.8...3276.7 0.5000 ten larmkontakt. For att férhindra att elférreglingen
67 |Lvi2H -3276.8...3276.7 0.5000 [0ser ut i onddan har larmet 2st programmerbara
68 |Lvl2L .3276.8...3276.7 0.5000 tidsférdréjningar. Vi Ijudlarm startas tiden for elfor-

reglingen och efter denna tid vaxlar relaet. Om ater-
14| BepDly2[s] 0...3600 6 stallning av larm skett innan relaet vaxlas hindras
75| RelDly2[s] 0...3600 0 elférreglingen att 16sa ut.
15 | Reset 2 OFF ON Vid utlost elforregling aterstalles denna manuellt pa

ON elforreglingens aterstallnings knapp.

FOREVER| FOREVER
16| Res hold TIMED 7. PI2 controller
17 | Hold [s] 0...3600 0 36 | Mode AUTO AUTO
18 | Beeper OFF| AL1+AL2 HAND
ALARM 1
37 | Output DIRECT| REVERSE
ALARM 2 P REVERSE
ALIHALZ 32768...32767|  0.5500
53|SPN |- .
FHC har tva programmeringsbara larm med tva slu- F)rma
tande relakontakter samt ljud och ljusalarm. 55| SP High ~32768...32767 0.5500
-32768...32767|  0.5500
Alarm 1 OFF = Larmet avstangt. 62 SP Low
HIGH = Larm vid fér hog hastig- 57 SPD1In sp | O e
oW = Larm vid fr Iag hastighet FERCER
= Larm vid for lag hastighet. OFF| sPLow
Lvi1N Gransvarde for normalhastighet 63| SPD2In SP LOW
(m/s). FORCELO
Lvi1H Gransvarde for forcerad hastighet 58 | ForceHi 0.00...100.00 100.00
(m/s). 0.00...100.00 0.00
Lvi1L Gransvarde for lag hastighet 64 Forcelo 09199 :
(m/s). 39| NZ [%] 1..50 6
BepDly1[s] Tidsférdrojning i sekunder innan 40 | P-band 0...9999 0
ljud och ljusalarm erhalls. 41 Itime[s] 0..999 3
RelDly1[s] Tidsfordrojning i sekunder innan 0,100 10
relaet vaxlar efter att ljud och 42|BZ
ljuslarm har utldst. 43 | I-time BZ 0...999 6
Aterstalining av ljud och ljuslarm, Mode AUTO = Automatisk reglering
via resettangenten eller externt, in- HAND = Manuell reglering
nan relaet har vaxlat forhindrar re- g5t Riktning for reglerutsignal
\Get att vaxia. . . SP Normal Borvarde vid normal hastighet
Reset 1 ON = Resettangenten aterstaller (m/s)
rela och ljudlarm. _ SP High Brvarde vid forcerad hastighet
OFF = Resettangenten aterstaller (m/s)
enbart ljudlarm. ~ SP Low Borvarde vid lag hastighet (m/s)
Ljuslarm (blinkande rod lysdiod) SPD1 In Digital ingang for borvadespaver-
kvarstar sa lange hastigheten ar kan
felaktig oavsett om larmet ar OFF = Ingen paverkan.
aterstallt. SP HIGH = Vid kontaktslutning er-
Alarm 2 Lika ovan

halls borvarde for forcerad hastig-
het.




FORCEHI = Vid kontaktslutning
gar stalldonet till inprogrammerat
lage 0...100 %. Laget programme-
ras i ForceHi.

Digital ingang for bérvadespaver-
kan

OFF = Ingen paverkan

SP LOW = Vid kontaktslutning er-
halls boérvarde for lag hastighet.
FORCELO = Vid kontaktslutning
gar stalldonet till inprogrammerat
lage 0...100 %. Laget programme-
ras i Forcelo.

Stélldonets lage vid FORCEHI
Stalldonets lage vid FORCELO
Doédband runt bérvardet. Halva
neutralzonen pa vardera sidan om
borvardet.

NZ ar i % av skalat hastighetsom-
rade (Scale flw).

Skall ej anvandas

SPD2 In

ForceHi
ForcelLo
NZ [%]

P-band

Regulatorn har tva programmerbara I-tider. Nara
borvardet, inom bromszonen, programmeras en
l&ngre I-tid och utanfér bromszonen en kortare I-tid
for att snabbt korrigera en stor avvikelse.

I-time[s] I-tid vid stor avvikelse

BZ Bromszon for vaxling av I-tid.
Halva bromszonen pa vardera si-
dan om bdrvardet.
BZ ar i % av skalat hastighetsom-
rade (Scale flw). Nar avvikelsen ar
innanfér bromszonen galler I-time
BZ som I-tid, utanfér bromszonen
galler I-time som I-tid.

I-time BZ I-tid vid liten avvikelse

DP/Flow
N

BZe = = = = = = = e e e e e e = e = = == -

Setpoint =
etpoin e

I-ime BZ

BZ=| = — f = = = = =
@| Hime

figur 4

Oka I-tiden utanfér bromszonen om regleringen ar
instabil. Bromszonen skall vara mindre an alarm-
granserna.

Drifttagning och kontroll
Dessa atgarder utfors vid forsta start samt vid fast-
stalld kontrollperiod.

Nollstallning av den inbyggda givaren

Stang kalibreringsventilen.

OBS'!
Ventilens vred
visas i driftlage.

figur 6

Tryck in tangenterna "Normal Flow" och "High Flow"
samtidigt.

Displayen visar da "ZERO OFFSET".

Nar text "ADJUSTING" tillkommer slapps tangen-
terna. Nollstallning sker automatiskt. Efter nollstall-
ning skall ventilen 6ppnas.

ZERO OFFSET
ADJUSTING

Alarm

TEST
RESET

Normal Caution

NORMAL HIGH Low
FLOW FLOW FLOW

figur 5

Kalibrering

Beroende pa olika utformning av dragskapen maste
en kontroll och justering av hastightsgivaren utfo-
ras.

Folj programmeringsanvisningen och ga till lage
“Set flow”.

Nar programmeringsmenyn ar aktiv regleras alltid
hastigheten efter borvardet for normal hastighet.
Mat hastigheten i dragskapsoppningen i flera punk-
ter med ett referensinstrument. Om hastigheten av-
viker fran den inprogrammerade (0.55 m/s) inpro-
grammeras den uppmatta hastigheten under “Set
flow”. Se aven Set flow pa sidan 4.

Kalibreringen ar utford, tryck ESC tills operators-
menyn ater visas.

AB Micatrone
Aldermansvigen 3
171 48 SOLNA
SVERIGE

Telefon: 08-470 25 00
Fax: 08-470 25 99
Internet: www.micatrone.se
E-mail: info@micatrone.se
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