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Modbus RTU
Datakommunikation med RS-485 granssnitt Modbus-RTU
MG-4000-R3
Inkoppling

Modbus RTU anvander RS-485 som granssnitt och kopplas in pa plint 25 och 26 i MG-4000-R3. Micatrone
kommunikationsmodul (60-0973) maste vara installerad i MG-4000-R3 pa kontakterna J7 och J8. Modulen ska
vara vand s& att den réda omkopplaren, som ar for terminering, sitter i nedre vanstra hornet.

* Plint 25 A (T+/R+)

* Plint 26 B (T-/R-)
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RS-485 ska termineras i respektive &nde och det sker genom att stélla DIL-omkopplarnaildge ON. Termineringen
ar till for att forhindra reflektioner i kabeln och samtidigt dra linjen (RS-485) till en forutbestamd passiv niva. Detta
minimerar risken for storningar. Enligt standard benamns tradparet med A och B. En aldre benamning for A ar
T+ och for B &r den aldre bendmningen T-. Vid sammankoppling ska A kopplas till A och B ska kopplas till B.

Nagra generella regler:

» Kabeln ska vara partvinnad.

» Bussnat ska anvandas, INTE nagot stjarnnat. Max avstand fran bussnaétet till en enhet ar 30 cm.
» Varje &nde av bussnétet ska termineras.

» Max langd pa bussnatet ar cirka 1200 meter, beroende av kvalitet pa kabel.

» Max antal enheter pa ett bussnat ar 32 st.
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Konfigurering

Konfigurering
Parametrar for Modbus RTU finns i gruppen Kommunikation.

Ledtext Min Max Forvalt
Adress 1 247 21

Baud OFF 38400
600
1200
2400
4800
7200
9600
14400
19200
38400
57600
115200
128000

Paritet INGEN INGEN
UDDA
JAMN

Skyddad NEJ NEJ
JA

« Adress ar enhetens unika adress pa bussnatet. Om flera enheter installeras pd samma bussnét sa ska de
ha olika adresser for att kunna skilja dem at.

« Baud ar overforingshastigheten. Viktigt att alla enheter pa bussnatet anvander samma Baud.

« Paritet ar vald paritet for datakommunikationen. Viktigt att alla enheter p& bussnatet anvander samma par-
itet. Om 'INGEN’ paritet valjs s& blir det automatiskt 2 stoppbitar. Om 'UDDA eller 'JAMN’ paritet véljs s& blir
det automatiskt 1 stoppbit.

« Skyddad anvands om man vill skrivskydda enheten. 'JA’ innebar att det endast géar att lasa parameterlista
och matvarden. Inga forandringar av parametrar tillats via Modbus RTU. 'NEJ’ innebar att matvarden kan
lasas och parameterlista kan ldasas och forandras. Det ar t.ex. mojligt att férandra en larmgrans via Modbus
RTU.

Lasning av parameterlista

Lasning av parameterlista sker via funktion 03 i Modbus RTU, "Read Holding Registers”. Parameter 0 (P0O0)
lases fran register 40001, P01 lases fran register 40002 osv. All kommunikation sker med heltal (Integer) vilket
innebar att parametrar med decimaler maste skalas efter lasning. T.ex. om larmgransen har 1 decimal och
kommunikationen laser heltalet 123 s& maste det skalas till 12,3 efter lasningen.

Skrivning till parameterlista

Skrivning till parameterlista sker via funktion 06 i Modbus RTU, "Preset Single Register” alt. funktion 16,
"Preset Multiple Registers”. Parameter 0 (P00) anvander register 40001, PO1 anvéander register 40002 osv.
All kommunikation sker med heltal (Integer) vilket innebar att parametrar med decimaler maste skalas fore
skrivning. T.ex. om larmgransen har 1 decimal och ska programmeras till 8,2 I/s sa ska heltalet 82 skrivas till
dataadressen for larmgransen.

Lasning av matvarden

Lasning av matvarden sker via funktion 04 i Modbus RTU, "Read Input Registers”. Méatvarde 0 (100) lases fran
register 30001, 101 lases fran register 30002 osv. All kommunikation sker med heltal (Integer) vilket innebar att
métvéarden med decimaler mste skalas efter l&sning. T.ex. om O,-halten har 1 decimal och kommunikationen
laser heltalet 57 s& maste det skalas till 5,7 efter lasningen.
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MG-4000-R3: [Géller fér SW: 1/0 3.00 och hogre]

MG-4000-R3: [Galler for SW: 1/0O 3.00 och hogre]

Parametrar

Register | Nr | Ledtext | Min Max Decimaler
Apparatdata
40001 POO [ SW: I/O 0,00 9,99
40002 PO1 | SW: OPI 0,00 9,99
02-maétning
40003 P02 | Matomrade 0=0..5%

1=0..10%

2=0..20%

3=0..100%
40004 P03 | Hog O2-halt 00,0 99,9 1
40005 P04 | L&g O2-halt 00,0 99,9 1
40006 PO5 | Barometer 0800 1200 0
40046 * P45 | Kal. m-tid 00000 65535 0
Rela 1
40016 P15 | Funktion 0=AV

1=HOG

2=LAG
40017 P16 | Kalla 0 = O2-halt

1 = FELIND.
40018 P17 | Grans 00,0 99,9 1
40019 P18 | Kopp.diff. 00,1 99,9 1
40020 P19 | Tid till [s] 000 999 0
40021 P20 | Tid fran [s] 000 999 0
40022 P21 | Norm.pos. 0 =FALLEN

1 =DRAGEN
Rela 2
40023 P22 | Funktion 0=AV

1=HOG

2=LAG
40024 P23 | Kalla 0 = 02-halt

1 = FELIND.
40025 P24 | Grans 00,0 99,9 1
40026 P25 | Kopp.diff. 00,1 99,9 1
40027 P26 | Tid till [s] 000 999 0
40028 P27 | Tid fran [s] 000 999 0
40029 P28 | Norm.pos. 0 =FALLEN

1 =DRAGEN
Utsignaler
40030 P29 | Kélla 1 0 = O2-halt

1 =HAND
40031 P30 | Signal 1 0=0..20mA

1=4.20mA
40032 P31 | Kélla 2 0 = O2-halt

1 =HAND
40033 P32 | Signal 2 0=0..10V

1=2.10V
40034 P33 | Hand [%)] 00,0 99,9 1
Installningar
40035 P34 | Sprak 0 = SVENSKA

1 = ENGELSKA

[© AB Micatrone, mi-356se_190820] Page 3 of 4



MG-4000-R3: [Galler for SW: 1/0 3.00 och hégre]

Register | Nr | Ledtext | Min Max Decimaler
Kommunikation
40041 P40 | Adress 1 247 0
40042 P41 | Anvéands ej
40043 P42 | Baud 0=AV
1=600
2 =1200
3 =2400
4 = 4800
5=7200
6 = 9600
7 = 14400
8 = 19200
9 = 38400
10 =57600
11 = 115200
12 = 128000
40044 P43 | Paritet 0 = INGEN
1=UDDA
2 = JAMN
40045 P44 | Skyddad 0=NEJ
1=JA
* = Endast lasning
Matvarden
Register | Nr | Matvarde Min Max Decimaler
30001 100 | O2-halt 0,0 99,9 1
30002 101 | Nernst 0,00 5,00 2
30003 102 | Strém 0,00 3,00 2
30004 103 | Spanning 0,00 9,99 2
30005 104 | Stromreglering aktiv 0=NEJ
1=JA
30006 105 | Utsignal strémreglering 0,00 100,00 2
30007 106 | Aktuellt boérvarde, stromreglering 0,00 3,00 2
30008 107 | Mattid, &gt ord 0 65535 0
30009 108 | Mattid, hogt ord 0 65535 0
30010 109 | O2-véarde, hand 0,00 99,99 2
30011 110 | Rela 1, Funktion 0=AvV
1=V TILL
2 =TILL
3=V FRAN
4 = FRAN
30012 111 | Relé 1, Kontakt 0 = FALLEN
1 =DRAGEN
30013 112 | Relé 2, Funktion 0=AvV
1=V TILL
2=TILL
3=V FRAN
4 = FRAN
30014 113 | Rela 2, Kontakt 0 = FALLEN
1 =DRAGEN
30015 114 | Jonpump, status 0 =STOPP
1=PRESS
2 = EVAKU
30016 115 | Felindikering 0 65535 0
AB Micatrone Telefon: 08-470 25 00
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