Abschlussprasentation

Gruppe 2 — Elektrisch verstellbarer Rollstuhl
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The Rollchair
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Zielgruppen

e Erwachsene

- 50% Percentil des europaischen Mannes
-175cm =10 cm

-Gewicht max. 100 kg
e Benutzer*in muss Oberkorper bewegen kénnen

Elektronischer Aufstellmechanismus ist flr Personen von max. 100 kg ausgelegt
- Nicht geeignet fur Adipositas erkrankte
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Anforderungen

Positionsanderung zwischen sitzend, liegend und stehend
e Realisierung des Verstellmechanismus Uber elektrischen Antrieb
e Einsatz vor allem Indoor oder Fortbewegung in der Stadt

e Hohe Alltagstauglichkeit
- Nutzung soll fir den ganzen Tag gewahrleistet sein

o Benutzer*in soll sich selbstandig fortbewegen kénnen
- Mechanischer Antrieb Gber Drehen der Rader

o Herstellungskosten maglichst < 1000 €

 Fur viele Allgemeine Anforderungen —> Orientierung an DIN EN 12183
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Verstellmechanismus

Optimiertes Konzept - §§7

 FuB-und Ruckenlehne Gber eine Welle mit Schneckenantrieb [
verbunden /
e je nach Antriebsrichtung bewegen sich Fu3- und Ruckenlehne \

hoch oder runter

e Stehposition: - Maximaler Hub des Linearaktuators an der Sitzflache
- Uber Schneckenantrieb Anpassung der Position der
Rlckenlehne
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Verstellmechanismus

Linearaktuator

Ein Hubkolben der durch einen eigenen Elektromotor angetrieben wird

Das Drehmoment wird Uber das eingebaute Getriebe auf ein Schnecken-
rad Ubertragen

Das Schneckenrad bewirkt eine vom Kolben angebrachte Gewindestange
in eine translatorische Bewegung

Kaufteil
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Tagdeburg + Stendal



Verstellmechanismus

Schneckengetriebe
o Welle mit Spindel wird vom Motor angetrieben

o Das Drehmoment wird Gber die Spindel an das Zahnrad tGbertragen

¢ selbsthemmend

o Kaufteil mit Gehause
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Rollchair | Gruppe 2 | Elektrik
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I Hochschule
Iagdeburg » Stendal



Bedienelement
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